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Smart Linear Motor Actuator PLA 

■ 최대 속도 2.5m/s, 가속도 2.5G로 고속화 실현

	 Maximum speed 2.5m/s with acceleration of 2.5G

■ 높은 반족위치정도 ±2㎛

	 High repeatability accuracy ±2㎛

■ 독립적인 복수 슬라이드 구동 가능

	 Individually multi slide drive

■ 리테이너 타입 LM 가이드 적용

	 Applied retainer type LM Guide

■ 다양한 리니어 모터 모듈 적용 가능

	 Various linear motor modules can be applied

■ 콤팩트한 구조

	 Compact size

■ 최대 스트로크 30m

	 Maximum stroke 30m

■ 	 내부 보호를 위한 차폐 형태의 고강성 컴팩트한 구조

    	 (차폐형 BASE 구조)

	 A shielded high-rigidity compact Structure  for 	

	 inner protection (Shielded Base Structure) 

■	 상면 카운터 홀을 이용하여 커버 등 외장 부품을 	

	 떼어내지 않고 설치 가능한 구조

	 The body can be installed using the upper 		

	 counter hole without removing the covers and 	

	 other external components 

■	 하부 탭을 사용하여 다양한 조합이 가능하도록 설계

	 Using the lower tap allows the structure to be 	

	 configured in various combination

Characteristic Structure of base
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Smart Linear Motor Actuator PLA 

Order Information

Model Moter Stroke Encoder Sensor Option

Series
(1)

Model
(2)

Slide Q'ty
(3)

Brand
(4)

Peak force
(5)

Stroke
(6)

Type
(7)

Resolution
(8)

Q'ty
(9)

Position
(10)

Body
color
(11)

Surface
treatment

(12)

Cableveyor
(13)

PLA 160 - S1 - M 175 - 2500 - IC 01 - 3S R - B R□ C

(1) Series PLA : Protect Smart Linear Motor Actuator

(2) Model 130 / 160 / 180 / 200 / 230 / 300

(3) Slide Q'ty Standard      :   S1 One slide   S2 Two Slide   S ㅁ  Quantity of Slide   

Heavy Duty  :   H1 One slide   H2 Two Slide  H ㅁ  Quantity of Slide 

(4) Motor brand M  Mitsubishi       Y  Yaskawa      S  Samick  

(5) Peak force Mitsubishi  	 175 / 300 / 600 / 900 / 1200 / 1800 / 2400

Yaskawa     	  86 / 125 / 220 / 440 / 600 / 1200 / 2400 

Samick        	100 / 210 / 275 / 280 / 375 / 480 / 575 / 600 / 900 / 1120 / 1300 / 

	 1600 / 2000 / 2750

	
(6) Stroke PLA 130  Standard 	 : 	 50 ~1800mm

PLA 160  Standard 	 : 	 50 ~2500mm

PLA 180  Standard 	 : 	 50 ~2500mm 

PLA 200  Standard 	 : 	 50 ~3000mm

PLA 230  Standard 	 : 	 50 ~3000mm

PLA 300  Standard 	 : 	 50 ~3000mm

(7) Encoder IC  :  Incremental     AS :  Absolute

(8) Resolution 1 :  0.1 ㎛   2 :  0.2 ㎛   5 :  0.5 ㎛   10 :  1.0 ㎛   50 :  5 ㎛

(9) Sensor quantity 1S / 2S / 3S

(10) Sensor position L   Left     R   Right

(11) Body color None  Standard (white)       B  black

(12) Surface treatment None without raydent       R1   Rail raydent      R2  Rail & Block Raydent

(13) Cableveyor None without cableveyor     C  with cableveyor
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Smart Linear Motor Actuator PLA 

Specification

Model Maker Motor Model
Continuous

Force 

Peak       

Force
Pay Load

Max.

Speed
Repeatability Servo drive LM Guide

PLA130 S

Mitsubishi  LM-H3P2A-07P 70 N 175 N 20 kg

2 m/s ± 2 ㎛

MR-J4-40B-RJ

#12 2Rail 6Block

Yaskawa  SGLFW-20A090A 25 N 86 N 6 kg SGDV-1R6A

Yaskawa  SGLFW-20A120A 40 N 125 N 11 kg SGDV-1R6A

Samick  CDM05-40C 40 N 100 N 7kg MADHT1507

Samick  CDM05-85C 85 N 210 N 16 kg MADHT1507

PLA 160 S

Mitsubishi  LM-H3P2A-07P 70 N 175 N 19 kg

2 m/s ± 2 ㎛

MR-J4-40B-RJ

#15 2Rail 4Block

Mitsubishi  LM-H3P3A-12P 120 N 300 N 36 kg MR-J4-40B-RJ

Yaskawa  SGLFW-20A090A 25 N 86 N 5 kg SGDV-1R6A

Yaskawa  SGLFW-20A120A 40 N 125 N 10 kg SGDV-1R6A

Yaskawa  SGLFW-35A120A 80 N 220 N 24 kg SGDV-1R6A

Samick  CDM05-85C 85 N 210 N 16 kg MADHT1507

Samick  CDM05-110C 110 N 275 N 19 kg MCDHT3520

Samick  CDM10-140C 140 N 280 N 21 kg MCDHT3520

PLA 160 H

Mitsubishi LM-H3P3B-24P 240 N 600 N 73 kg

2 m/s ± 2 ㎛

MR-J4-70B-RJ 

#15 2Rail 4Block
Yaskawa SGLFW-35A230A 160 N 440 N 50 kg SGDV-3R8A

Samick  CDM09-200C 195 N 600 N 34 kg MCDHT3520

Samick CDM10-240C 240 N 480 N 36 kg MCDHT3520

PLA 180 S

Mitsubishi  LM-H3P2A-07P 70 N 175 N 18 kg

2 m/s ± 2 ㎛

MR-J4-40B-RJ 

#15 2Rail 4Block

Mitsubishi LM-H3P3A-12P 120 N 300 N 35 kg MR-J4-40B-RJ

Yaskawa  SGLFW-20A090A 25 N 86 N 4 kg SGDV-1R6A

Yaskawa  SGLFW-20A120A 40 N 125 N 9 kg SGDV-1R6A

Yaskawa  SGLFW-35A120A 80 N 220 N 23 kg SGDV-1R6A

Samick  CDM05-85C 85 N 210 N 14 kg MADHT1507

Samick  CDM10-110C 110 N 275 N 19 kg MCDHT3520

Samick  CDM10-140C 140 N 280 N 19 kg MCDHT3520

PLA 180 H

Mitsubishi  LM-H3P3B-24P 240 N 600 N 73 kg

2 m/s ± 2 ㎛

MR-J4-70B-RJ 

#15 2Rail 4Block
Yaskawa  SGLFW-35A230A 160 N 440 N 49 kg SGDV-3R8A

Samick  CDM09-200C 195 N 600 N 34kg MCDHT3520

Samick  CDM10-240C 240 N 480 N 36kg MCDHT3520

■	 Pay Load는 [ Speed : 2000 mm/s 가속도 : 0.5G ] 을 기준으로 이론적인 수치이며, 드라이브 사양, 최고 속도 및 사용 조건에 

	 따라 다릅니다 .

	 Pay Load is a theoretical value based on [Speed: 2000 mm/s Acceleration: 0.5G] and may vary depending on drive 		

	 specifications, maximum speed and usage conditions.

■ 	Pay load는 리니어 모터의 성능만 고려한 수치이며, LM 가이드의 수명은 고려하지 않은 수치입니다.

	 Pay load is considering only the performance of the Linei motor, and not the life of the LM Guide.

■ 	스트로크가 짧은 경우, 최고 속도에 도달하지 않는 경우가 있습니다.

	 In case of the short stroke, it may not be reached at maximum speed.

■	 위치반복정도는 엔코더 분행능을 0.5㎛ 이하 제품을 적용하였을 경우이며, 엔코더 성능에 따라 달라질 수 있습니다.

  	 Position repeatability accuracy is the case of applying a product with an encoder division performance of 0.5㎛ or less, and 	

	 may vary depending on the encoder performance.
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Smart Linear Motor Actuator PLA 

Specification

■ 	정격 추력과 최대 추력의 성능은 모터 업체에 따라 차이가 있습니다.

	 The performance of rated thrust and maximum thrust varies depending on the motor manufacturer.

■ 	외장 센서의 경우, 당사 표준은 OMRON사 674 모델이며, 센서의 원점은 상시 오픈(NO), 리미트 센서는 상시 클로즈

     	(NC) 입니다.

	 For external sensors, our standard is OMRON’s 674 model, the origin of the sensor is normally open (NO), and the 		

	 limit sensor is always closed (NC)

■ 	수직 사용에 있어서는 반드시 당사와 협의하시기 바랍니다.

	 Please consult with us for vertical use.

■ 	상기 메이커 이외의 타사 메이커도 적용이 가능하며 필요시 당사로 문의바랍니다.

   	 Please inquire at our R&D Center for applicable models other than the above.

Model Maker Motor Model
Continuous

Force 

Peak       

Force
Pay Load

Max.

Speed
Repeatability Servo drive LM Guide

PLA 200 S

Mitsubishi   LM-H3P2A-07P 70 N 175 N 16 kg

2 m/s ± 2 ㎛

 MR-J4-40B-RJ

#20 2Rail 4Block

Mitsubishi LM-H3P3A-12P 120 N 300 N 32 kg  MR-J4-40B-RJ

Mitsubishi LM-H3P3B-24P 240 N 600 N 72 kg  MR-J4-70B-RJ

Yaskawa   SGLFW-20A120A 40 N 125 N 8 kg  SGDV-1R6A

Yaskawa   SGLFW-35A120A 80 N 220 N 21 kg  SGDV-1R6A

Yaskawa   SGLFW-35A230A 160 N 440 N 48 kg  SGDV-3R8A

Samick CDM05-110C 110 N 275 N 18 kg  MADHT1507

Samick   CDM09-200C 195 N 600 N 32 kg  MCDHT3520

Samick   CDM10-240C 240 N 480 N 34 kg  MCDHT3520

PLA 230 S

Mitsubishi   LM-H3P3B-24P 240 N 600 N 68 kg

2 m/s ± 2 ㎛

 MR-J4-70B-RJ

#25 2Rail 4Block

 Mitsubishi   LM-H3P3C-36P 360 N 900 N 104 kg  MR-J4-70B-RJ

Yaskawa   SGLFW-35A120A 80 N 220 N 18 kg  SGDV-1R6A

Yaskawa   SGLFW-35A230A 160 N 440 N 45 kg  SGDV-3R8A

Yaskawa   SGLFW-50A200B 280 N 600 N 70 kg  SGDV-5R5A

Samick   CDM15-150C 150 N 375 N 21 kg  MBDHT2510

Samick   CDM15-230C 230 N 575 N 54 kg  MCDHT3520

PLA 230 H

Mitsubishi   LM-H3P3D-48P 480 N 1200 N 142 kg

2 m/s ± 2 ㎛

 MR-J4-200B-RJ

#25 2Rail 6Block

Yaskawa   SGLFW-50A380B 560 N 1200 N 149 kg  SGDV-5R5A

Samick   CDM16-490C 490 N 900 N 72 kg  MDDHT5540

Samick   CDM16-560C 560 N 1120 N 90 kg  MDDHT3530

Samick   CDM16-680C 680 N 1300 N 104 kg  MDDHT3530

PLA 300 S

Mitsubishi   LM-H3P7B-48P 480 N 1200 N 142 kg

2 m/s ± 2 ㎛

 MR-J4-200B-RJ

#30 2Rail 6Block

Mitsubishi   LM-H3P7C-72P 720 N 1800 N 216 kg  MR-J4-200B-RJ

Mitsubishi   LM-H3P7D-96P 960 N 2400 N 297 kg  MR-J4-350B-RJ

Yaskawa   SGLFW-1ZA200B 560 N 1200 N 144 kg  SGDV-120A

Yaskawa   SGLFW-1ZA380B 1120 N 2400 N 306 kg  SGDV-120A

Samick   CDM30-640C 640 N 1600 N 118 kg  MDDHT5540

Samick   CDM30-760C 760 N 2000 N 135 kg  MDDHT5540

Samick   CDM30-1100C 1100 N 2750 N 207 kg  MEDHT7364
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Smart Linear Motor Actuator PLA 

Linear Motor Selection

[ Configuration ]

[ Selecting procedures ]

1.	  리니어 모터 추력 계산  /  Calculaton Thrust

	 (1) 	등속시 추력 계산  /  Resistive force at constant velocity

		  F
c
 = μ x (M

1
 + M

2
) x g + F

E 
= 0.03 x (20 + 2.3) x 9.8 + 20 = 56.5 (N) 

	 (2) 	가속시 추력 계산  /  Resistive force at acceleration

		  F
a
 = (M

1
 + M

2
) x a + F

c
  = (20+2.3) x 14.4 + 56.5 = 347.6 (N) 

2. 리니어모터 가선정  /  Tentatively Selection

	 (1) 선정 조건   /  Selecting condition

		  F
c 
≤ 최대 추력 ( Maximum Trust ) x 0.9 ~ 0.7

		  F
a
 ≤ 정격 추력 ( Rated Trust ) x 0.9 ~ 0.7

	 (2) 모터 가선정   /  Tentatively Selection

			   Mitsuhibishi  LM-H3P3B-24P-CSS0 [ Cont. 240N / Max. 600N / magnetic attraction force 1100N ] 

3. 	흡입력을 고려한 추력 검토  /  Calculation thrust with magnetic attraction force

	 (1) 	등속시 추력 계산  /  Resistive force at constant velocity

		  F
C
= μ x { ( M

1
 + M

2
 ) x g + Magnetic attraction force } + F

E 
 = 0.03 x { ( 20 + 2.3 ) x 9.8 + 1100 } + 20 = 60 (N)

	 (2) 	가속시 추력 계산  /  Resistive force at acceleration

		  F
A
= (M

1
 + M

2
) x a + F

c
 = ( 20 + 2.3 ) x 14.4 + 60 = 381 (N)  

	 (3) 	감속시 추력 계산  /  Resistive force at deceleration

		  F
D
 = -(M

1
 + M

2
) x d + F

c
 = -(20+2.3) x 14.4 + 60 = -261 (N) 

	 (4) 	실효 추력 계산  /  Continuous effective load thrust

4. 	흡입력을 고려한 추력 검토  /  Qualify thrust with magnetic attraction force

	 F
A
  ≤ 최대 추력 ( Maximum Trust )  x  0.9 ~ 0.7 

	 F
rms

≤ 정격 추력 ( Rated Trust )  x  0.9 ~ 0.7

	 위의 식을 만족하지 안는 경우에는 리니어 서보 모터의 용량을 한단계 올려서 다시 계산합니다.

	 If the above conditions are not satisfied, select one rank larger servo motor and calculate.			

●	 질량  	 Mass	 M
1
 = 20kg

●	 이동자 및 테이블 질량	 M
2
 = 2.3kg

     	 Moving coil & table mass

●	 가속도  	 Acceleration	 a = 14.4m/s²

●	 감속도  	 Deceleration 	 d = 14.4m/s²

●	 외부 하중 	 External force 	 F
E 
= 20N

●	 이송 속도 	 Maximum velocity 	 V = 1.8m/s

●	 운전 주기 	 1 cycle time	 t0 = 2s

●	 가속 시간   	 Acceleration time 	 t1 = 0.125s

●	 등속 시간   	 Constant velocity time	 t2 = 0.75s

●	 감속 시간  	 Deceleration time	 t3 = 0.125s

●	 기계 효율  	 Mechanical efficiency	  η = 1.0

●	 마찰 계수  	 Coefficient of friction	  μ = 0.03 	
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