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자료실 하위메뉴의
[소프트웨어] 클릭

1. 야스카와(SigmaWin+ Ver 7.31) 설치편
1-1. 컨트롤러(SigmaWin+ Ver 7.31 영문버전) 설치

클릭

http://www.yaskawa.co.kr/main/main.php (야스카와 홈페이지 주소)

회원가입 후

http://www.yaskawa.co.kr/main/main.php


1. 야스카와(SigmaWin+ Ver 7.31) 설치편
1-2. 컨트롤러(SigmaWin+ Ver 7.31 영문버전) 설치

[SigmaWin+ Ver 
7.31 영문버전] 클릭



1. 야스카와(SigmaWin+ Ver 7.31) 설치편
1-3. 컨트롤러(SigmaWin+ Ver 7.31 영문버전) 설치

[SigmaWinPlus_Ver
7.31.0000.zip] 다운



1. 야스카와(SigmaWin+ Ver 7.31) 설치편
1-4. 컨트롤러(SigmaWin+ Ver 7.31 영문버전) 설치

[SigmaWinPlus7_Installer.exe] 설치



2-1. 드라이브 연결 방법

컴퓨터 USB연결

설치시 나오는 아이콘
[SigmaWin+ Ver.7] 실행 후
USB를 컴퓨터와 연결

2. 야스카와(SigmaWin+ Ver 7.31) 실행편

야스카와 SERVOPACK 
USB연결



2-2. 야스카와 드라이브 연결

드라이브 품명 : SGD7S-R90A00A 

실행 프로그램 : SigmaWin+ Ver.7 접속 방법

아이콘[SigmaWin+ Ver.7] 실행

2. 야스카와(SigmaWin+ Ver 7.31) 실행편

클릭



2-3. 야스카와 드라이브 연결

2. 야스카와(SigmaWin+ Ver 7.31) 실행편

클릭클릭



2. 야스카와(SigmaWin+ Ver 7.31) 실행편
2-4. 야스카와 드라이브 연결

1. 연결 된 드라이브를 확인 후 1번 체크
2. 체크 후 2번 connect 클릭

1

2



2. 야스카와(SigmaWin+ Ver 7.31) 실행편
2-4. 야스카와 드라이브 파라미터 설정

1. 클릭 하여 매뉴창을 활성화시킨다.
2. Edit Parameters를 클릭한다.

1

2



3. 야스카와(SigmaWin+ Ver 7.31) 파라미터 수정편

3-1. 드라이브 파라미터 변경방법
파라미터 수정 완료
시 클릭하면 저장됩
니다.

NO. Name Setting range Axis A(변경전) Axis A(변경후)

PN000.1 Control Method Selection 0 - 6 0 1

PN00B.2 Power Input Selection for Three-phase SERVOPACK 0 - 1 0 1

PN200.0 Reference Pulse Form 0 - 6 0 1

PN20E Electronic Gear Ratio (Numerator) 1 - 1073741824 64 16777216

PN210 Electronic Gear Ratio (Denominator) 1 - 1073741824 1 10000

PN212 Number of Encoder Output Pulses pulse 16 - 1073741824 2048 2500



4-1. 네트워크 연결 접속.

1. Ezi-MOTIONLINK-PE에 Ethernet 통신 케이블 연결
2. PC 또는 상위 제어기에 Ethernet 통신 케이블 연결 .

1

2

4. Ezi-MOTIONLINK-PE 이더넷 통신 연결편



4-2. 네트워크 연결 접속.

1. 컴퓨터 우측 하단의 인터넷 액세스를 우클릭한다.
2. 네트워크 및 공유 센터 열기를 누른다.

1 2

4. Ezi-MOTIONLINK-PE 이더넷 통신 연결편



4-3. 네트워크 연결 접속.

1. 어댑터 설정 변경을 클릭한다.

4. Ezi-MOTIONLINK-PE 이더넷 통신 연결편



4-4. 네트워크 연결 접속.

클릭 후 [속성] 클릭

4. Ezi-MOTIONLINK-PE 이더넷 통신 연결편



4-5. IP 주소 입력

IP 주소 입력 후 [확인] 
클릭

1~255 까지 설정 가능
(8bit)

4. Ezi-MOTIONLINK-PE 이더넷 통신 연결편



5. Ezi-MOTIONLINK-PE GUI 접속편

https://fastech.co.kr/new/kor/main.php 파스텍 홈페이지 주소 접속

2. [GUI 프로그램] Ezi-MOTION_Plus-
E_Setup 다운로드 후 설치

5-1. GUI 프로그램 설치

1. 다운로드 → 검색 다운로드 → 소프트웨어

https://fastech.co.kr/new/kor/main.php


5-2. GUI 드라이브 연결 설치 후 생성된
아이콘 클릭하여
접속

1. 접속된 드라이브 Search
2. Search된 드라이브 확인 후 Connect

5. Ezi-MOTIONLINK-PE GUI 접속편



6. Ezi-MOTIONLINK-PE GUI 파라미터 수정편
6-1. 파라미터 설정

1. Parameter List
설정 창 불러오기

2. 다른 Board Parameter
설정 창으로 이동

Parameter List 설정 창

1. 192.168.0.2 클릭 후 Parameter List 클릭하여 설정 완료 후 2번 진행.
2. 192.168.0.5 클릭 후 Parameter List 클릭하여 설정 완료 후 Save to ROM 저장



6. Ezi-MOTIONLINK-PE 파라미터 수정편
6-2. PULSE TYPE = 1 : 2PULSE 입력 사용.

Value를 1로 변경



6. Ezi-MOTIONLINK-PE 파라미터 수정편
6-3. SERVO ALARM LOGIC = 1: High Active 사용

1. Value를 1로 변경
2. [Save to ROM] 클릭하여 저장



6. Ezi-MOTIONLINK-PE GUI 실행편
6-4. 모터 구동

1. Motion Test 클릭
2. SERVO ON 클릭
3. DEC, INC, JOG 테스트 진행

※ GUI 테스트의 자세한 사항은 메뉴얼 참조
1. http://fastech.co.kr/bbs/index.php 파스텍 홈페이지 접속
2. 제품정보 → Ezi-SERVOII → Ezi-SERVOII-PE 메뉴얼 다운
3. 사용자메뉴얼(Ezi-SERVOⅡ PlusE) 사용자프로그램(GUI) 참조



우리는 40년 Stepping Motor의
역사를 바꾸는 주인공입니다!!


