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1. 미쯔비시(MR Configurator2) 설치편
1-1. 컨트롤러(MR Configurator2) 설치

http://kr.mitsubishielectric.com/fa/ko/index.do(미쯔비시 홈페이지 주소)

회원가입 후 [자료실] 클릭

http://kr.mitsubishielectric.com/fa/ko/index.do


1. 미쯔비시(MR Configurator2) 설치편
1-2. 컨트롤러(MR Configurator2) 설치

1. 소프트웨어 클릭 후 MR-Configurator2 검색

2. [설치판]MR-Configurator2(E) Ver2.21x 클릭후설치

3. [Update]MR-Configurator2(E) Ver1.53f 클릭후설치
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2-1. 드라이브 연결 방법

미쯔비시 SERVOPACK USB연결 컴퓨터 USB연결

설치시 나오는 아이콘
[MR Configurator2] 실행 후
USB를 컴퓨터와 연결

2. 미쯔비시(MR Configurator2) 실행편



2-2. 미쯔비시 드라이브 연결

드라이브 품명 : MR-J4-10A 

실행 프로그램 : MR Configurator2접속 방법

아이콘[MR Configurator2] 실행

2. 미쯔비시(MR Configurator2) 실행편

클릭



2-3. New Project 활성화

2. 미쯔비시(MR Configurator2) 실행편

클릭



2-4. 미쯔비시 드라이브 연결(MR-J4-A)

2. 미쯔비시(MR Configurator2) 실행편

MR-J4-A로
모델 변경 후
[OK] 클릭



2-5. 미쯔비시 드라이브 연결(MR-J4-A)

2. 미쯔비시(MR Configurator2) 실행편

클릭



2-6. 미쯔비시 드라이브 연결(MR-J4-A)

2. 미쯔비시(MR Configurator2) 실행편

클릭



2-7. 파라미터 설정창 이동

2. 미쯔비시(MR Configurator2) 실행편

클릭



2-8. 파라미터 설정창 이동

2. 미쯔비시(MR Configurator2) 실행편

1. [Parameter] 클릭
2. [Basic] 클릭



3-1. 파라미터 변경방법

3. 미쯔비시(MR Configurator2) 파라미터 수정편

2. 파라미터 수
정 완료 시
[Single Axis Write] 
클릭

1. 클릭 하여
파라미터값
을 입력
PA15, PA21

NO. Abbr. Name Setting range Axis1(변경전) Axis1(변경후)

PA15 *ENR Encoder output pulse 1-4194304 4000 10000

PA21 *AOP3 Function selection A-3 0000-3001 0001 1001

3. 변경된 파라미터 값 읽기



3-2. 파라미터 변경방법

3. 미쯔비시(MR Configurator2) 파라미터 수정편

4. 확인 후 드라이브의 전원
off/on 시 파라미터 값 저장 완료



4-1. 네트워크 연결 접속.

1. Ezi-MOTIONLINK-PE에 Ethernet 통신 케이블 연결
2. PC 또는 상위 제어기에 Ethernet 통신 케이블 연결 .
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4. Ezi-MOTIONLINK-PE 이더넷 통신 연결편



4-2. 네트워크 연결 접속.

1. 컴퓨터 우측 하단의 인터넷 액세스를 우클릭한다.
2. 네트워크 및 공유 센터 열기를 누른다.
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4. Ezi-MOTIONLINK-PE 이더넷 통신 연결편



4-3. 네트워크 연결 접속.

1. 어댑터 설정 변경을 클릭한다.

4. Ezi-MOTIONLINK-PE 이더넷 통신 연결편



4-4. 네트워크 연결 접속.

클릭 후 [속성] 클릭

4. Ezi-MOTIONLINK-PE 이더넷 통신 연결편



4-5. IP 주소 입력

IP 주소 입력 후 [확인] 
클릭

1~255 까지 설정 가능
(8bit)

4. Ezi-MOTIONLINK-PE 이더넷 통신 연결편



5. Ezi-MOTIONLINK-PE GUI 접속편

https://fastech.co.kr/new/kor/main.php 파스텍 홈페이지 주소 접속

2. [GUI 프로그램] Ezi-MOTION_Plus-
E_Setup 다운로드 후 설치

5-1. GUI 프로그램 설치

1. 다운로드 → 검색 다운로드 → 소프트웨어

https://fastech.co.kr/new/kor/main.php


5-2. GUI 드라이브 연결 설치 후 생성된
아이콘 클릭하여
접속

1. 접속된 드라이브 Search
2. Search된 드라이브 확인 후 Connect

5. Ezi-MOTIONLINK-PE GUI 접속편



6. Ezi-MOTIONLINK-PE GUI 파라미터 수정편
6-1. 파라미터 설정

1. Parameter List
설정 창 불러오기

2. 다른 Board Parameter
설정 창으로 이동

Parameter List 설정 창

1. 192.168.0.2 클릭 후 Parameter List 클릭하여 설정 완료 후 2번 진행.
2. 192.168.0.5 클릭 후 Parameter List 클릭하여 설정 완료 후 Save to ROM 저장



6. Ezi-MOTIONLINK-PE 파라미터 수정편
6-2. PULSE TYPE = 1 : 2PULSE 입력 사용.

Value를 1로 변경



6. Ezi-MOTIONLINK-PE 파라미터 수정편
6-3. SERVO ALARM LOGIC = 1: High Active 사용

1. Value를 1로 변경
2. [Save to ROM] 클릭하여 저장



6. Ezi-MOTIONLINK-PE GUI 실행편
6-4. 모터 구동

1. Motion Test 클릭
2. SERVO ON 클릭
3. DEC, INC, JOG 테스트 진행

※ GUI 테스트의 자세한 사항은 메뉴얼 참조
1. http://fastech.co.kr/bbs/index.php 파스텍 홈페이지 접속
2. 제품정보 → Ezi-SERVOII → Ezi-SERVOII-PE 메뉴얼 다운
3. 사용자메뉴얼(Ezi-SERVOⅡ PlusE) 사용자프로그램(GUI) 참조



우리는 40년 Stepping Motor의
역사를 바꾸는 주인공입니다!!


