
OPEN BELT ACTUATOR
EBA SERIES (BELT TYPE)
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EBA SERIES (BALL SCREW TYPE)

■ Main Drive Belt

⦁ �S3M, S5M 우레탄 벨트를 사용하여  
균일한 속도 유지와 가벼운 무게로 정밀 시스템에 적합 
�Appropriate for precise systems with light weight to maintain 
even speed by using S3M/S5M urethane belt.

■ Structure of Base

⦁ �고강성 컴팩트한 구조 
High rigidity and compact design

⦁ �User 장비와 맞춤 고정이  
용이한 Base에 T-slot 방식 
�T-slot fixation method is used  
in base for convenient customized  
fixation with equipment.

⦁ �규정토크 
Standard torque 

Note 1) �육각렌치머리볼트로 인장강도 10 N/㎟ 이상 사용할 것." 
As hexagon socket head screw, tensile strength shall be over 10 N/㎟

Note 2) �TAP 가공부가 위의 재질 일 때 (단위 : kgf.cm) 
When tap machining part are following material

M5 M6

알루미늄
(Aluminum) 45 70

주철주물
(Cast-iron) 60 94

일반철계
(General iron) 90 140

BELT TYPE Width

EBA 45 S3M 12

EBA 65 S5M 20

■ �Structure of External Sensor

⦁ �Actuator의 외부에 근접센서를 부착하여 
조립 및 유지 관리가 간편. 
Easy and convenient assembly & 
maintenance with a proximity 
sensor outside the actuator

⦁ �외장형 센서 : EE-SX674(OMRON) 
External Sensor : EE-
SX674(OMRON)

⦁ �50 Stroke 일 경우 : 2 EA 
50 strokes: 2 units

⦁ �100 Stroke 이상부터 : 3 EA 
100 strokes or more: 3 units



|   273

■ Pulley and Timing Belt

⦁ �2개의 Pulley와 Timing Belt로 구성 
The system consists of two pulleys and a timing belt.

⦁ �Tension Guide BRG’으로 장력 조절하여 Belt 탈주 및 장력풀림 방지 
Belt slipping and tension release are prevented by 
tension adjustments with a tension guide brg’.

■ Zero Backlash Disk Coupling

⦁ �비틀림 강성이 커 고 정밀 위치 제어가 가능. 
Increased torsional rigidity enables high-precision position control.

⦁ �클램프 형을 사용하여 Motor 조립이 간편. 
The use of clamp-type couplings makes it easy and 
convenient to assemble the motor.

⦁ �낮은 관성으로 소형 Motor 적용이 용이. 
It is easy to apply a small motor, because of low inertia.

■ Motor

⦁ �STEP Motor 및 SERVO Motor의 다양한 모터 사용 
Diverse STEP and SERVO motors used

⦁ �STEP Motor : Page 16 참조 
STEP Motor : see page 16

⦁ �SERVO Motor : Page 17 참조 
SERVO Motor : see page 17

■ Motor Assembly Location

SL : Straight left motor mount SR : Straight right motor mount

PLU : Parallel left motor mount PRU : Parallel right motor mount

PLB : Parallel left bottom motor mount PRB : Parallel right bottom motor mount

PLF : Parallel left front motor mount PRF : Parallel right front motor mount
⦁특허 제 10-1246611호 (PATENT NUMBER 10-1246611)
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Order Information

Model  Stroke Sensor Motor

Series
(1)

Model
(2)

Lead
(3)

Stroke
(4)

Type
(5)

Qty
(6)

Sensor
Position

(7)

Brand
(8)

Model
(9)

EBA 45 25 300 SL + 3S R [APEX AB042-003]

(1) Series EBA : Economy Belt Actuator

(2) Model 45 / 65

(3) Lead 75 : 1/1 (EBA45)
65 : 28/56 (EBA65)
43 : R3 (EBA65)
26 : R5 (EBA65)
25 : R3 (EBA45)

(4) Stroke EBA 45 : 300~1500
EBA 65 : 300~2500

(5) Type S : Straight motor mount (SL / SR)
P : Parallel motor mount (PLU / PRU / PLB / PRB / PLF / PRF)

(6) Sensor quantity 3S / 2S / 1S

(7) Sensor position L : Left
R : Right

(8) Motor / Reducer
     Brand

Mitsubishi
Yaskawa
Panasonic
RS Automation

Fastech
Oriental
Autonics

Apex
ATG
Brato

(9) Model HG-KR 13 / 23 / 42
SGMJV–01 / 02 / 04
MSMD–01 / 02 / 04
CSMT–01 / 02 / 04

EzM – 42 / 60
PK56 / ASC-66
AK-42 / 60

AB 042 / 060
PGX 044 / 062
BP 044 / 060 
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Order Information

SL : Straight left motor mount

PLU : Parallel left motor mount

PLB : Parallel left bottom motor mount

PLF : Parallel left front motor mount

SR : Straight right motor mount

PRU : Parallel right motor mount

PRB : Parallel right bottom motor mount

PRF : Parallel right front motor mount
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EBA SERIES Specifications

Model Width
Motor Rated

Output

Lead Max Load  

(mm) (kg) 300 400 500 600 700 800

EBA 45

45 mm

□42(600rpm)주1) 75 2

□60(600rpm)주2) 75 10

100W 주3)

(3000 rpm)
25(R3) 4

EBA 65

65 mm

200W 주4)

(3000 rpm)

65(28/56) 2.5

43(R3) 5

26(R5) 15

주1) �상기 수치는 파스텍 EzM-42L을 기준으로 작성한 참고 수치임. 
The said figures are the reference values prepared based on Fastech’s EzM-42L

주2) �상기 수치는 파스텍 EzM-60L을 기준으로 작성한 참고 수치임. 
The said figures are the reference values prepared based on Fastech’s EzM-60L

주3) �상기 수치는 Mitsubishi HG-KR13 (100W)을 기준으로 작성한 참고 수치이므로, 사용하는 모터에 따라 달라질 수가 있습니다. 
The said figures are the reference values prepared based on Mitsubishi HG-KR13 (100W) so that they are 
subject to changes depending on a type of motor used.

주4) �상기 수치는 Mitsubishi HG-KR23 (200W)을 기준으로 작성한 참고 수치이므로, 사용하는 모터에 따라 달라질 수가 있습니다. 
The said figures are the reference values prepared based on Mitsubishi HG-KR23 (200W) so that they are 
subject to changes depending on a type of motor used.

수명계산 참고자료

Model Lead
Pulley

비율
모터부(M) 기구부(B)

EBA 45 – – –  –

EBA 65 65 28 56 2
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EBA SERIES Specifications

Max Stroke / Max Speed (mm/sec)
Page
No.

900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500 (mm)

750

1500 282~289750

1250

2500 290~297

3250

2160

1300
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EBA SERIES Specification

부품번호 부 품 명 부품번호 부 품 명

1 Base 8 Belt Pulley (Rear)

2 Lm Guide 9 Belt Fixer Block

3 Slide Table 10 Motor Housing

4 Pulley Housing (Front) 11 Front Cover

5 Belt 12 Rear Cover

6 Pulley Housing (Rear) 13 Coupling Cover

7 Belt Pulley (Front) 14 Coupling

14
10

11

13

12

9

7

4

5

2

1

9

3

8

6
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EBA SERIES Specification

XI X AXIS

Xi AXIS

TORSION BAR

X AXIS X-Y Bracket

Xi AXIS Xi-Y Bracket

Y AXIS X-Z  Bracket

Z AXIS TORSION BAR

XIYZ-B
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EBA SERIES Specification

XIY-B

XIYZ-F
X AXIS X-Y Bracket

Xi AXIS Xi-Y Bracket

Y AXIS X-Z  Bracket

Z AXIS TORSION BAR

X AXIS X-Y Bracket

Xi AXIS Xi-Y Bracket

Y AXIS TORSION BAR



282   |

E
B

A
 S

E
R

IE
S

EB
A

 45
EB

A
 65

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

Le
ad 75

25
 (R

3)

M
o

d
el

U
ni

t
�

 1
S

�
 2

S
�

 3
S

P
ri

ce
￦

30
,0

00
45

,0
00

60
,0

00

사
 양

OM
RO

N 
EE

-S
X6

74

구
 성

센
서

 /
 브

라
켓

 /
 도

그
 /

 레
일

�
 7

5
�

 2
5 

(R
3)

M
o

to
r 

R
at

ed
 O

ut
p

ut
�

 4
2 

[6
00

 rp
m

]주
1)

�
 6

0 
[6

00
 rp

m
]주

2)
�

 10
0W

[30
00

rpm
]주

3)

G
ea

r 
R

at
io

-
-

1 
/ 3

P
ul

ly
 R

at
io

-
-

-

M
ax

 L
o

ad
2 

kg
 주

1)
10

 k
g 

주
2)

4 
kg

 주
3)

M
ax

 S
p

ee
d

75
0 

m
m

/s
12

50
 m

m
/s

R
ep

ea
ta

b
ili

ty
±

0.
1 

m
m

B
el

t
S3

M
 W

=
12

LM
 G

ui
d

e
#1

2M
 1

Ra
il 

2B
lo

ck
주

1)
 상

기
 수

치
는

 파
스

텍
 E

zM
-4

2L
을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
임

.
주

2)
 상

기
 수

치
는

 파
스

텍
 E

zM
-6

0L
을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
임

.
주

3)
 �상

기
 수

치
는

 M
its

ub
is

hi
 H

G
-K

R
13

 (1
00

W
)을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
 이

므
로

, 
사

용
하

는
 모

터
에

 따
라

 달
라

질
 수

가
 있

습
니

다
.

T
yp

e
SL

 : 
St

ra
ig

ht
 L

ef
t

SR
 : 

St
ra

ig
ht

 R
ig

ht
PL

U 
: P

ar
al

le
l L

ef
t U

pp
er

PR
U 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 U

pp
er

PL
B 

: P
ar

al
le

l L
ef

t B
ot

to
m

PR
B 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 B

ot
to

m
PL

F 
: P

ar
al

le
l L

ef
t F

ro
nt

PR
F 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 F

ro
nt

S
tr

o
ke

30
0 

: 3
00

 m
m

~
15

00
 : 

15
00

 m
m

S E R V O

M
IT

SU
BI

SH
I

�
 H

G-
KR

 1
3

�
 H

G-
KR

 2
3

YA
SK

AW
A

�
 S

GM
JV

-0
1

�
 S

GM
JV

-0
2

Pa
na

so
ni

c
�

 M
SM

D-
01

�
 M

SM
D-

02

RS
 A

ut
om

at
io

n
�

 C
SM

T-
01

�
 C

SM
T-

02
B

S T E P

FA
ST

EC
H 

�
 E

zM
-4

2

�
 E

zM
-6

0

Or
ie

nt
al

�
 P

K-
56

�
 A

SC
-6

6

Au
to

ni
cs

 
�

 A
K-

42

�
 A

K-
60

R E D U C E R

Ap
ex

 
AB

 0
42

AT
G 

PG
X 

04
4

Br
at

o 
BP

 0
44

주
1)

사
이

즈
는

 본
 카

다
로

그
 (p

.1
6~

17
)를

 참
고

 하
시

기
 바

랍
니

다
.

주
2)

기
재

되
어

 있
는

 모
터

 외
 제

품
은

 i-
R

O
BO

로
 문

의
 바

랍
니

다
.

U
ni

t
□

30
0

□
40

0
□

50
0

□
60

0
□

70
0

□
80

0
□

90
0

□
10

00
□

11
00

□
12

00
□

13
00

□
14

00
□

15
00

L
m

m
53

4
63

4
73

4
83

4
93

4
10

34
11

34
12

34
13

34
14

34
15

34
16

34
17

34

W
ei

gh
t

kg
3.

1
3.

3
3.

5
3.

7
3.

9
4.

1
4.

3
4.

5
4.

7
4.

9
5.

2
5.

3
5.

6

Pr
ic

e
\

 4
50

,0
00

 
 4

80
,0

00
 

 5
00

,0
00

 
 5

30
,0

00
 

 5
70

,0
00

 
 6

10
,0

00
 

 6
50

,0
00

 
 6

90
,0

00
 

 7
30

,0
00

 
 7

70
,0

00
 

 8
10

,0
00

 
 8

40
,0

00
 

 8
80

,0
00

 

S
en

so
r 

수
량

 및
 방

향
�

�
L 

: S
en

so
r L

ef
t

�
�

R 
: S

en
so

r R
ig

ht

E
B

A
 4

5 
M

o
d

el

E
B

A
 4

5-
S

L 
M

o
d

el

E
B

A
 4

5
①

-
②

S
 L

+
③

R

○
 O

rd
er

in
g

 m
et

ho
d

①
 B

as
ic

 S
pe

ci
fic

at
io

n

○
 모

터
 사

양

③
 센

서
 수

량
 및

 구
성

 부
품

 [별
도

 구
매

시
]

○
 D

im
en

si
o

n 
(치

수
)

②
 스

트
로

크
 및

 금
액

 (센
서

포
함

)

▶
 M

ax
. s

pe
ed

 o
f 1

25
0 

m
m

/s

▶
 B

od
y 

Si
ze

 : 
45

 m
m

 / 
St

ro
ke

 : 
30

0 
~

 1
50

0 
m

m
  표

준
사

양



|   283

E
B

A
 S

E
R

IE
S

EB
A

 6
5

EB
A

 4
5

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

U
ni

t
□

30
0

□
40

0
□

50
0

□
60

0
□

70
0

□
80

0
□

90
0

□
10

00
□

11
00

□
12

00
□

13
00

□
14

00
□

15
00

L
m

m
53

4
63

4
73

4
83

4
93

4
10

34
11

34
12

34
13

34
14

34
15

34
16

34
17

34

W
ei

gh
t

kg
3.

1
3.

3
3.

5
3.

7
3.

9
4.

1
4.

3
4.

5
4.

7
4.

9
5.

2
5.

3
5.

6

Pr
ic

e
\

 4
50

,0
00

 
 4

80
,0

00
 

 5
00

,0
00

 
 5

30
,0

00
 

 5
70

,0
00

 
 6

10
,0

00
 

 6
50

,0
00

 
 6

90
,0

00
 

 7
30

,0
00

 
 7

70
,0

00
 

 8
10

,0
00

 
 8

40
,0

00
 

 8
80

,0
00

 

Le
ad 75

25
 (R

3)

M
o

d
el

U
ni

t
�

 1
S

�
 2

S
�

 3
S

P
ri

ce
￦

30
,0

00
45

,0
00

60
,0

00

사
 양

OM
RO

N 
EE

-S
X6

74

구
 성

센
서

 /
 브

라
켓

 /
 도

그
 /

 레
일

�
 7

5
�

 2
5 

(R
3)

M
o

to
r 

R
at

ed
 O

ut
p

ut
�

 4
2 

[6
00

 rp
m

]주
1)

�
 6

0 
[6

00
 rp

m
]주

2)
�

 10
0W

[30
00

rpm
]주

3)

G
ea

r 
R

at
io

-
-

1 
/ 3

P
ul

ly
 R

at
io

-
-

-

M
ax

 L
o

ad
2 

kg
 주

1)
10

 k
g 

주
2)

4 
kg

 주
3)

M
ax

 S
p

ee
d

75
0 

m
m

/s
12

50
 m

m
/s

R
ep

ea
ta

b
ili

ty
±

0.
1 

m
m

B
el

t
S3

M
 W

=
12

LM
 G

ui
d

e
#1

2M
 1

Ra
il 

2B
lo

ck
주

1)
 상

기
 수

치
는

 파
스

텍
 E

zM
-4

2L
을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
임

.
주

2)
 상

기
 수

치
는

 파
스

텍
 E

zM
-6

0L
을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
임

.
주

3)
 �상

기
 수

치
는

 M
its

ub
is

hi
 H

G
-K

R
13

 (1
00

W
)을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
 이

므
로

, 
사

용
하

는
 모

터
에

 따
라

 달
라

질
 수

가
 있

습
니

다
.

T
yp

e
SL

 : 
St

ra
ig

ht
 L

ef
t

SR
 : 

St
ra

ig
ht

 R
ig

ht
PL

U 
: P

ar
al

le
l L

ef
t U

pp
er

PR
U 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 U

pp
er

PL
B 

: P
ar

al
le

l L
ef

t B
ot

to
m

PR
B 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 B

ot
to

m
PL

F 
: P

ar
al

le
l L

ef
t F

ro
nt

PR
F 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 F

ro
nt

S
tr

o
ke

30
0 

: 3
00

 m
m

~
15

00
 : 

15
00

 m
m

S E R V O

M
IT

SU
BI

SH
I

�
 H

G-
KR

 1
3

�
 H

G-
KR

 2
3

YA
SK

AW
A

�
 S

GM
JV

-0
1

�
 S

GM
JV

-0
2

Pa
na

so
ni

c
�

 M
SM

D-
01

�
 M

SM
D-

02

RS
 A

ut
om

at
io

n
�

 C
SM

T-
01

�
 C

SM
T-

02
B

S T E P

FA
ST

EC
H 

�
 E

zM
-4

2

�
 E

zM
-6

0

Or
ie

nt
al

�
 P

K-
56

�
 A

SC
-6

6

Au
to

ni
cs

 
�

 A
K-

42

�
 A

K-
60

R E D U C E R

Ap
ex

 
AB

 0
42

AT
G 

PG
X 

04
4

Br
at

o 
BP

 0
44

주
1)

사
이

즈
는

 본
 카

다
로

그
 (p

.1
6~

17
)를

 참
고

 하
시

기
 바

랍
니

다
.

주
2)

기
재

되
어

 있
는

 모
터

 외
 제

품
은

 i-
R

O
BO

로
 문

의
 바

랍
니

다
.

S
en

so
r 

수
량

 및
 방

향
�

�
L 

: S
en

so
r L

ef
t

�
�

R 
: S

en
so

r R
ig

ht

E
B

A
 4

5 
M

o
d

el

E
B

A
 4

5-
S

R
 M

o
d

el

E
B

A
 4

5
①

-
②

S
 R

+
③

L

○
 O

rd
er

in
g

 m
et

ho
d

①
 B

as
ic

 S
pe

ci
fic

at
io

n

○
 모

터
 사

양

③
 센

서
 수

량
 및

 구
성

 부
품

 [별
도

 구
매

시
]

○
 D

im
en

si
o

n 
(치

수
)

②
 스

트
로

크
 및

 금
액

 (센
서

포
함

)

▶
 M

ax
. s

pe
ed

 o
f 1

25
0 

m
m

/s

▶
 B

od
y 

Si
ze

 : 
45

 m
m

 / 
St

ro
ke

 : 
30

0 
~

 1
50

0 
m

m
  표

준
사

양



284   |

E
B

A
 S

E
R

IE
S

EB
A

 45
EB

A
 65

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

Le
ad 75

25
 (R

3)

M
o

d
el

U
ni

t
�

 1
S

�
 2

S
�

 3
S

P
ri

ce
￦

30
,0

00
45

,0
00

60
,0

00

사
 양

OM
RO

N 
EE

-S
X6

74

구
 성

센
서

 /
 브

라
켓

 /
 도

그
 /

 레
일

�
 7

5
�

 2
5 

(R
3)

M
o

to
r 

R
at

ed
 O

ut
p

ut
�

 4
2 

[6
00

 rp
m

]주
1)

�
 6

0 
[6

00
 rp

m
]주

2)
�

 10
0W

[30
00

rpm
]주

3)

G
ea

r 
R

at
io

-
-

1 
/ 3

P
ul

ly
 R

at
io

-
-

-

M
ax

 L
o

ad
2 

kg
 주

1)
10

 k
g 

주
2)

4 
kg

 주
3)

M
ax

 S
p

ee
d

75
0 

m
m

/s
12

50
 m

m
/s

R
ep

ea
ta

b
ili

ty
±

0.
1 

m
m

B
el

t
S3

M
 W

=
12

LM
 G

ui
d

e
#1

2M
 1

Ra
il 

2B
lo

ck
주

1)
 상

기
 수

치
는

 파
스

텍
 E

zM
-4

2L
을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
임

.
주

2)
 상

기
 수

치
는

 파
스

텍
 E

zM
-6

0L
을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
임

.
주

3)
 �상

기
 수

치
는

 M
its

ub
is

hi
 H

G
-K

R
13

 (1
00

W
)을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
 이

므
로

, 
사

용
하

는
 모

터
에

 따
라

 달
라

질
 수

가
 있

습
니

다
.

T
yp

e
SL

 : 
St

ra
ig

ht
 L

ef
t

SR
 : 

St
ra

ig
ht

 R
ig

ht
PL

U 
: P

ar
al

le
l L

ef
t U

pp
er

PR
U 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 U

pp
er

PL
B 

: P
ar

al
le

l L
ef

t B
ot

to
m

PR
B 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 B

ot
to

m
PL

F 
: P

ar
al

le
l L

ef
t F

ro
nt

PR
F 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 F

ro
nt

S
tr

o
ke

30
0 

: 3
00

 m
m

~
15

00
 : 

15
00

 m
m

S E R V O

M
IT

SU
BI

SH
I

�
 H

G-
KR

 1
3

�
 H

G-
KR

 2
3

YA
SK

AW
A

�
 S

GM
JV

-0
1

�
 S

GM
JV

-0
2

Pa
na

so
ni

c
�

 M
SM

D-
01

�
 M

SM
D-

02

RS
 A

ut
om

at
io

n
�

 C
SM

T-
01

�
 C

SM
T-

02
B

S T E P

FA
ST

EC
H 

�
 E

zM
-4

2

�
 E

zM
-6

0

Or
ie

nt
al

�
 P

K-
56

�
 A

SC
-6

6

Au
to

ni
cs

 
�

 A
K-

42

�
 A

K-
60

R E D U C E R

Ap
ex

 
AB

 0
42

AT
G 

PG
X 

04
4

Br
at

o 
BP

 0
44

주
1)

사
이

즈
는

 본
 카

다
로

그
 (p

.1
6~

17
)를

 참
고

 하
시

기
 바

랍
니

다
.

주
2)

기
재

되
어

 있
는

 모
터

 외
 제

품
은

 i-
R

O
BO

로
 문

의
 바

랍
니

다
.

S
en

so
r 

수
량

 및
 방

향
�

�
L 

: S
en

so
r L

ef
t

�
�

R 
: S

en
so

r R
ig

ht

E
B

A
 4

5 
M

o
d

el

E
B

A
 4

5-
P

LU
 M

o
d

el

E
B

A
 4

5
①

-
②

P
 L

 U
+

③
R

○
 O

rd
er

in
g

 m
et

ho
d

①
 B

as
ic

 S
pe

ci
fic

at
io

n

○
 모

터
 사

양

③
 센

서
 수

량
 및

 구
성

 부
품

 [별
도

 구
매

시
]

○
 D

im
en

si
o

n 
(치

수
)

②
 스

트
로

크
 및

 금
액

 (센
서

포
함

)

▶
 M

ax
. s

pe
ed

 o
f 1

25
0 

m
m

/s

▶
 B

od
y 

Si
ze

 : 
45

 m
m

 / 
St

ro
ke

 : 
30

0 
~

 1
50

0 
m

m
  표

준
사

양

U
ni

t
□

30
0

□
40

0
□

50
0

□
60

0
□

70
0

□
80

0
□

90
0

□
10

00
□

11
00

□
12

00
□

13
00

□
14

00
□

15
00

L
m

m
53

4
63

4
73

4
83

4
93

4
10

34
11

34
12

34
13

34
14

34
15

34
16

34
17

34

W
ei

gh
t

kg
3.

1
3.

3
3.

5
3.

7
3.

9
4.

1
4.

3
4.

5
4.

7
4.

9
5.

2
5.

3
5.

6

Pr
ic

e
\

 5
20

,0
00

 
 5

50
,0

00
 

 5
70

,0
00

 
 6

00
,0

00
 

 6
40

,0
00

 
 6

80
,0

00
 

 7
20

,0
00

 
 7

60
,0

00
 

 8
00

,0
00

 
 8

40
,0

00
 

 8
80

,0
00

 
 9

10
,0

00
 

 9
50

,0
00

 



|   285

E
B

A
 S

E
R

IE
S

EB
A

 6
5

EB
A

 4
5

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

Le
ad 75

25
 (R

3)

M
o

d
el

U
ni

t
�

 1
S

�
 2

S
�

 3
S

P
ri

ce
￦

30
,0

00
45

,0
00

60
,0

00

사
 양

OM
RO

N 
EE

-S
X6

74

구
 성

센
서

 /
 브

라
켓

 /
 도

그
 /

 레
일

�
 7

5
�

 2
5 

(R
3)

M
o

to
r 

R
at

ed
 O

ut
p

ut
�

 4
2 

[6
00

 rp
m

]주
1)

�
 6

0 
[6

00
 rp

m
]주

2)
�

 10
0W

[30
00

rpm
]주

3)

G
ea

r 
R

at
io

-
-

1 
/ 3

P
ul

ly
 R

at
io

-
-

-

M
ax

 L
o

ad
2 

kg
 주

1)
10

 k
g 

주
2)

4 
kg

 주
3)

M
ax

 S
p

ee
d

75
0 

m
m

/s
12

50
 m

m
/s

R
ep

ea
ta

b
ili

ty
±

0.
1 

m
m

B
el

t
S3

M
 W

=
12

LM
 G

ui
d

e
#1

2M
 1

Ra
il 

2B
lo

ck
주

1)
 상

기
 수

치
는

 파
스

텍
 E

zM
-4

2L
을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
임

.
주

2)
 상

기
 수

치
는

 파
스

텍
 E

zM
-6

0L
을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
임

.
주

3)
 �상

기
 수

치
는

 M
its

ub
is

hi
 H

G
-K

R
13

 (1
00

W
)을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
 이

므
로

, 
사

용
하

는
 모

터
에

 따
라

 달
라

질
 수

가
 있

습
니

다
.

T
yp

e
SL

 : 
St

ra
ig

ht
 L

ef
t

SR
 : 

St
ra

ig
ht

 R
ig

ht
PL

U 
: P

ar
al

le
l L

ef
t U

pp
er

PR
U 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 U

pp
er

PL
B 

: P
ar

al
le

l L
ef

t B
ot

to
m

PR
B 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 B

ot
to

m
PL

F 
: P

ar
al

le
l L

ef
t F

ro
nt

PR
F 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 F

ro
nt

S
tr

o
ke

30
0 

: 3
00

 m
m

~
15

00
 : 

15
00

 m
m

S E R V O

M
IT

SU
BI

SH
I

�
 H

G-
KR

 1
3

�
 H

G-
KR

 2
3

YA
SK

AW
A

�
 S

GM
JV

-0
1

�
 S

GM
JV

-0
2

Pa
na

so
ni

c
�

 M
SM

D-
01

�
 M

SM
D-

02

RS
 A

ut
om

at
io

n
�

 C
SM

T-
01

�
 C

SM
T-

02
B

S T E P

FA
ST

EC
H 

�
 E

zM
-4

2

�
 E

zM
-6

0

Or
ie

nt
al

�
 P

K-
56

�
 A

SC
-6

6

Au
to

ni
cs

 
�

 A
K-

42

�
 A

K-
60

R E D U C E R

Ap
ex

 
AB

 0
42

AT
G 

PG
X 

04
4

Br
at

o 
BP

 0
44

주
1)

사
이

즈
는

 본
 카

다
로

그
 (p

.1
6~

17
)를

 참
고

 하
시

기
 바

랍
니

다
.

주
2)

기
재

되
어

 있
는

 모
터

 외
 제

품
은

 i-
R

O
BO

로
 문

의
 바

랍
니

다
.

S
en

so
r 

수
량

 및
 방

향
�

�
L 

: S
en

so
r L

ef
t

�
�

R 
: S

en
so

r R
ig

ht

E
B

A
 4

5 
M

o
d

el

E
B

A
 4

5-
P

R
U

 M
o

d
el

E
B

A
 4

5
①

-
②

P
 R

 U
+

③
L

○
 O

rd
er

in
g

 m
et

ho
d

①
 B

as
ic

 S
pe

ci
fic

at
io

n

○
 모

터
 사

양

③
 센

서
 수

량
 및

 구
성

 부
품

 [별
도

 구
매

시
]

○
 D

im
en

si
o

n 
(치

수
)

②
 스

트
로

크
 및

 금
액

 (센
서

포
함

)

▶
 M

ax
. s

pe
ed

 o
f 1

25
0 

m
m

/s

▶
 B

od
y 

Si
ze

 : 
45

 m
m

 / 
St

ro
ke

 : 
30

0 
~

 1
50

0 
m

m
  표

준
사

양

U
ni

t
□

30
0

□
40

0
□

50
0

□
60

0
□

70
0

□
80

0
□

90
0

□
10

00
□

11
00

□
12

00
□

13
00

□
14

00
□

15
00

L
m

m
53

4
63

4
73

4
83

4
93

4
10

34
11

34
12

34
13

34
14

34
15

34
16

34
17

34

W
ei

gh
t

kg
3.

1
3.

3
3.

5
3.

7
3.

9
4.

1
4.

3
4.

5
4.

7
4.

9
5.

2
5.

3
5.

6

Pr
ic

e
\

 5
20

,0
00

 
 5

50
,0

00
 

 5
70

,0
00

 
 6

00
,0

00
 

 6
40

,0
00

 
 6

80
,0

00
 

 7
20

,0
00

 
 7

60
,0

00
 

 8
00

,0
00

 
 8

40
,0

00
 

 8
80

,0
00

 
 9

10
,0

00
 

 9
50

,0
00

 



286   |

E
B

A
 S

E
R

IE
S

EB
A

 45
EB

A
 65

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

Le
ad 75

25
 (R

3)

M
o

d
el

U
ni

t
�

 1
S

�
 2

S
�

 3
S

P
ri

ce
￦

30
,0

00
45

,0
00

60
,0

00

사
 양

OM
RO

N 
EE

-S
X6

74

구
 성

센
서

 /
 브

라
켓

 /
 도

그
 /

 레
일

�
 7

5
�

 2
5 

(R
3)

M
o

to
r 

R
at

ed
 O

ut
p

ut
�

 4
2 

[6
00

 rp
m

]주
1)

�
 6

0 
[6

00
 rp

m
]주

2)
�

 10
0W

[30
00

rpm
]주

3)

G
ea

r 
R

at
io

-
-

1 
/ 3

P
ul

ly
 R

at
io

-
-

-

M
ax

 L
o

ad
2 

kg
 주

1)
10

 k
g 

주
2)

4 
kg

 주
3)

M
ax

 S
p

ee
d

75
0 

m
m

/s
12

50
 m

m
/s

R
ep

ea
ta

b
ili

ty
±

0.
1 

m
m

B
el

t
S3

M
 W

=
12

LM
 G

ui
d

e
#1

2M
 1

Ra
il 

2B
lo

ck
주

1)
 상

기
 수

치
는

 파
스

텍
 E

zM
-4

2L
을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
임

.
주

2)
 상

기
 수

치
는

 파
스

텍
 E

zM
-6

0L
을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
임

.
주

3)
 �상

기
 수

치
는

 M
its

ub
is

hi
 H

G
-K

R
13

 (1
00

W
)을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
 이

므
로

, 
사

용
하

는
 모

터
에

 따
라

 달
라

질
 수

가
 있

습
니

다
.

T
yp

e
SL

 : 
St

ra
ig

ht
 L

ef
t

SR
 : 

St
ra

ig
ht

 R
ig

ht
PL

U 
: P

ar
al

le
l L

ef
t U

pp
er

PR
U 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 U

pp
er

PL
B 

: P
ar

al
le

l L
ef

t B
ot

to
m

PR
B 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 B

ot
to

m
PL

F 
: P

ar
al

le
l L

ef
t F

ro
nt

PR
F 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 F

ro
nt

S
tr

o
ke

30
0 

: 3
00

 m
m

~
15

00
 : 

15
00

 m
m

S E R V O

M
IT

SU
BI

SH
I

�
 H

G-
KR

 1
3

�
 H

G-
KR

 2
3

YA
SK

AW
A

�
 S

GM
JV

-0
1

�
 S

GM
JV

-0
2

Pa
na

so
ni

c
�

 M
SM

D-
01

�
 M

SM
D-

02

RS
 A

ut
om

at
io

n
�

 C
SM

T-
01

�
 C

SM
T-

02
B

S T E P

FA
ST

EC
H 

�
 E

zM
-4

2

�
 E

zM
-6

0

Or
ie

nt
al

�
 P

K-
56

�
 A

SC
-6

6

Au
to

ni
cs

 
�

 A
K-

42

�
 A

K-
60

R E D U C E R

Ap
ex

 
AB

 0
42

AT
G 

PG
X 

04
4

Br
at

o 
BP

 0
44

주
1)

사
이

즈
는

 본
 카

다
로

그
 (p

.1
6~

17
)를

 참
고

 하
시

기
 바

랍
니

다
.

주
2)

기
재

되
어

 있
는

 모
터

 외
 제

품
은

 i-
R

O
BO

로
 문

의
 바

랍
니

다
.

S
en

so
r 

수
량

 및
 방

향
�

�
L 

: S
en

so
r L

ef
t

�
�

R 
: S

en
so

r R
ig

ht

E
B

A
 4

5 
M

o
d

el

E
B

A
 4

5-
P

LB
 M

o
d

el

E
B

A
 4

5
①

-
②

P
 L

 B
+

③
R

○
 O

rd
er

in
g

 m
et

ho
d

①
 B

as
ic

 S
pe

ci
fic

at
io

n

○
 모

터
 사

양

③
 센

서
 수

량
 및

 구
성

 부
품

 [별
도

 구
매

시
]

○
 D

im
en

si
o

n 
(치

수
)

②
 스

트
로

크
 및

 금
액

 (센
서

포
함

)

▶
 M

ax
. s

pe
ed

 o
f 1

25
0 

m
m

/s

▶
 B

od
y 

Si
ze

 : 
45

 m
m

 / 
St

ro
ke

 : 
30

0 
~

 1
50

0 
m

m
  표

준
사

양

U
ni

t
□

30
0

□
40

0
□

50
0

□
60

0
□

70
0

□
80

0
□

90
0

□
10

00
□

11
00

□
12

00
□

13
00

□
14

00
□

15
00

L
m

m
53

4
63

4
73

4
83

4
93

4
10

34
11

34
12

34
13

34
14

34
15

34
16

34
17

34

W
ei

gh
t

kg
3.

1
3.

3
3.

5
3.

7
3.

9
4.

1
4.

3
4.

5
4.

7
4.

9
5.

2
5.

3
5.

6

Pr
ic

e
\

 5
20

,0
00

 
 5

50
,0

00
 

 5
70

,0
00

 
 6

00
,0

00
 

 6
40

,0
00

 
 6

80
,0

00
 

 7
20

,0
00

 
 7

60
,0

00
 

 8
00

,0
00

 
 8

40
,0

00
 

 8
80

,0
00

 
 9

10
,0

00
 

 9
50

,0
00

 



|   287

E
B

A
 S

E
R

IE
S

EB
A

 6
5

EB
A

 4
5

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

Le
ad 75

25
 (R

3)

M
o

d
el

U
ni

t
�

 1
S

�
 2

S
�

 3
S

P
ri

ce
￦

30
,0

00
45

,0
00

60
,0

00

사
 양

OM
RO

N 
EE

-S
X6

74

구
 성

센
서

 /
 브

라
켓

 /
 도

그
 /

 레
일

�
 7

5
�

 2
5 

(R
3)

M
o

to
r 

R
at

ed
 O

ut
p

ut
�

 4
2 

[6
00

 rp
m

]주
1)

�
 6

0 
[6

00
 rp

m
]주

2)
�

 10
0W

[30
00

rpm
]주

3)

G
ea

r 
R

at
io

-
-

1 
/ 3

P
ul

ly
 R

at
io

-
-

-

M
ax

 L
o

ad
2 

kg
 주

1)
10

 k
g 

주
2)

4 
kg

 주
3)

M
ax

 S
p

ee
d

75
0 

m
m

/s
12

50
 m

m
/s

R
ep

ea
ta

b
ili

ty
±

0.
1 

m
m

B
el

t
S3

M
 W

=
12

LM
 G

ui
d

e
#1

2M
 1

Ra
il 

2B
lo

ck
주

1)
 상

기
 수

치
는

 파
스

텍
 E

zM
-4

2L
을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
임

.
주

2)
 상

기
 수

치
는

 파
스

텍
 E

zM
-6

0L
을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
임

.
주

3)
 �상

기
 수

치
는

 M
its

ub
is

hi
 H

G
-K

R
13

 (1
00

W
)을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
 이

므
로

, 
사

용
하

는
 모

터
에

 따
라

 달
라

질
 수

가
 있

습
니

다
.

T
yp

e
SL

 : 
St

ra
ig

ht
 L

ef
t

SR
 : 

St
ra

ig
ht

 R
ig

ht
PL

U 
: P

ar
al

le
l L

ef
t U

pp
er

PR
U 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 U

pp
er

PL
B 

: P
ar

al
le

l L
ef

t B
ot

to
m

PR
B 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 B

ot
to

m
PL

F 
: P

ar
al

le
l L

ef
t F

ro
nt

PR
F 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 F

ro
nt

S
tr

o
ke

30
0 

: 3
00

 m
m

~
15

00
 : 

15
00

 m
m

S E R V O

M
IT

SU
BI

SH
I

�
 H

G-
KR

 1
3

�
 H

G-
KR

 2
3

YA
SK

AW
A

�
 S

GM
JV

-0
1

�
 S

GM
JV

-0
2

Pa
na

so
ni

c
�

 M
SM

D-
01

�
 M

SM
D-

02

RS
 A

ut
om

at
io

n
�

 C
SM

T-
01

�
 C

SM
T-

02
B

S T E P

FA
ST

EC
H 

�
 E

zM
-4

2

�
 E

zM
-6

0

Or
ie

nt
al

�
 P

K-
56

�
 A

SC
-6

6

Au
to

ni
cs

 
�

 A
K-

42

�
 A

K-
60

R E D U C E R

Ap
ex

 
AB

 0
42

AT
G 

PG
X 

04
4

Br
at

o 
BP

 0
44

주
1)

사
이

즈
는

 본
 카

다
로

그
 (p

.1
6~

17
)를

 참
고

 하
시

기
 바

랍
니

다
.

주
2)

기
재

되
어

 있
는

 모
터

 외
 제

품
은

 i-
R

O
BO

로
 문

의
 바

랍
니

다
.

S
en

so
r 

수
량

 및
 방

향
�

�
L 

: S
en

so
r L

ef
t

�
�

R 
: S

en
so

r R
ig

ht

E
B

A
 4

5 
M

o
d

el

E
B

A
 4

5-
P

R
B

 M
o

d
el

E
B

A
 4

5
①

-
②

P
 R

 B
+

③
L

○
 O

rd
er

in
g

 m
et

ho
d

①
 B

as
ic

 S
pe

ci
fic

at
io

n

○
 모

터
 사

양

③
 센

서
 수

량
 및

 구
성

 부
품

 [별
도

 구
매

시
]

○
 D

im
en

si
o

n 
(치

수
)

②
 스

트
로

크
 및

 금
액

 (센
서

포
함

)

▶
 M

ax
. s

pe
ed

 o
f 1

25
0 

m
m

/s

▶
 B

od
y 

Si
ze

 : 
45

 m
m

 / 
St

ro
ke

 : 
30

0 
~

 1
50

0 
m

m
  표

준
사

양

U
ni

t
□

30
0

□
40

0
□

50
0

□
60

0
□

70
0

□
80

0
□

90
0

□
10

00
□

11
00

□
12

00
□

13
00

□
14

00
□

15
00

L
m

m
53

4
63

4
73

4
83

4
93

4
10

34
11

34
12

34
13

34
14

34
15

34
16

34
17

34

W
ei

gh
t

kg
3.

1
3.

3
3.

5
3.

7
3.

9
4.

1
4.

3
4.

5
4.

7
4.

9
5.

2
5.

3
5.

6

Pr
ic

e
\

 5
20

,0
00

 
 5

50
,0

00
 

 5
70

,0
00

 
 6

00
,0

00
 

 6
40

,0
00

 
 6

80
,0

00
 

 7
20

,0
00

 
 7

60
,0

00
 

 8
00

,0
00

 
 8

40
,0

00
 

 8
80

,0
00

 
 9

10
,0

00
 

 9
50

,0
00

 



288   |

E
B

A
 S

E
R

IE
S

EB
A

 45
EB

A
 65

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

Le
ad 75

25
 (R

3)

M
o

d
el

U
ni

t
�

 1
S

�
 2

S
�

 3
S

P
ri

ce
￦

30
,0

00
45

,0
00

60
,0

00

사
 양

OM
RO

N 
EE

-S
X6

74

구
 성

센
서

 /
 브

라
켓

 /
 도

그
 /

 레
일

�
 7

5
�

 2
5 

(R
3)

M
o

to
r 

R
at

ed
 O

ut
p

ut
�

 4
2 

[6
00

 rp
m

]주
1)

�
 6

0 
[6

00
 rp

m
]주

2)
�

 10
0W

[30
00

rpm
]주

3)

G
ea

r 
R

at
io

-
-

1 
/ 3

P
ul

ly
 R

at
io

-
-

-

M
ax

 L
o

ad
2 

kg
 주

1)
10

 k
g 

주
2)

4 
kg

 주
3)

M
ax

 S
p

ee
d

75
0 

m
m

/s
12

50
 m

m
/s

R
ep

ea
ta

b
ili

ty
±

0.
1 

m
m

B
el

t
S3

M
 W

=
12

LM
 G

ui
d

e
#1

2M
 1

Ra
il 

2B
lo

ck
주

1)
 상

기
 수

치
는

 파
스

텍
 E

zM
-4

2L
을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
임

.
주

2)
 상

기
 수

치
는

 파
스

텍
 E

zM
-6

0L
을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
임

.
주

3)
 �상

기
 수

치
는

 M
its

ub
is

hi
 H

G
-K

R
13

 (1
00

W
)을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
 이

므
로

, 
사

용
하

는
 모

터
에

 따
라

 달
라

질
 수

가
 있

습
니

다
.

T
yp

e
SL

 : 
St

ra
ig

ht
 L

ef
t

SR
 : 

St
ra

ig
ht

 R
ig

ht
PL

U 
: P

ar
al

le
l L

ef
t U

pp
er

PR
U 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 U

pp
er

PL
B 

: P
ar

al
le

l L
ef

t B
ot

to
m

PR
B 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 B

ot
to

m
PL

F 
: P

ar
al

le
l L

ef
t F

ro
nt

PR
F 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 F

ro
nt

S
tr

o
ke

30
0 

: 3
00

 m
m

~
15

00
 : 

15
00

 m
m

S E R V O

M
IT

SU
BI

SH
I

�
 H

G-
KR

 1
3

�
 H

G-
KR

 2
3

YA
SK

AW
A

�
 S

GM
JV

-0
1

�
 S

GM
JV

-0
2

Pa
na

so
ni

c
�

 M
SM

D-
01

�
 M

SM
D-

02

RS
 A

ut
om

at
io

n
�

 C
SM

T-
01

�
 C

SM
T-

02
B

S T E P

FA
ST

EC
H 

�
 E

zM
-4

2

�
 E

zM
-6

0

Or
ie

nt
al

�
 P

K-
56

�
 A

SC
-6

6

Au
to

ni
cs

 
�

 A
K-

42

�
 A

K-
60

R E D U C E R

Ap
ex

 
AB

 0
42

AT
G 

PG
X 

04
4

Br
at

o 
BP

 0
44

주
1)

사
이

즈
는

 본
 카

다
로

그
 (p

.1
6~

17
)를

 참
고

 하
시

기
 바

랍
니

다
.

주
2)

기
재

되
어

 있
는

 모
터

 외
 제

품
은

 i-
R

O
BO

로
 문

의
 바

랍
니

다
.

S
en

so
r 

수
량

 및
 방

향
�

�
L 

: S
en

so
r L

ef
t

�
�

R 
: S

en
so

r R
ig

ht

E
B

A
 4

5 
M

o
d

el

E
B

A
 4

5-
P

LF
 M

o
d

el

E
B

A
 4

5
①

-
②

P
 L

 F
+

③
R

○
 O

rd
er

in
g

 m
et

ho
d

①
 B

as
ic

 S
pe

ci
fic

at
io

n

○
 모

터
 사

양

③
 센

서
 수

량
 및

 구
성

 부
품

 [별
도

 구
매

시
]

○
 D

im
en

si
o

n 
(치

수
)

②
 스

트
로

크
 및

 금
액

 (센
서

포
함

)

▶
 M

ax
. s

pe
ed

 o
f 1

25
0 

m
m

/s

▶
 B

od
y 

Si
ze

 : 
45

 m
m

 / 
St

ro
ke

 : 
30

0 
~

 1
50

0 
m

m
  표

준
사

양

U
ni

t
□

30
0

□
40

0
□

50
0

□
60

0
□

70
0

□
80

0
□

90
0

□
10

00
□

11
00

□
12

00
□

13
00

□
14

00
□

15
00

L
m

m
59

3
69

3
79

3
89

3
99

3
10

93
11

93
12

93
13

93
14

93
15

93
16

93
17

93

W
ei

gh
t

kg
3.

1
3.

3
3.

5
3.

7
3.

9
4.

1
4.

3
4.

5
4.

7
4.

9
5.

2
5.

3
5.

6

Pr
ic

e
\

 5
20

,0
00

 
 5

50
,0

00
 

 5
70

,0
00

 
 6

00
,0

00
 

 6
40

,0
00

 
 6

80
,0

00
 

 7
20

,0
00

 
 7

60
,0

00
 

 8
00

,0
00

 
 8

40
,0

00
 

 8
80

,0
00

 
 9

10
,0

00
 

 9
50

,0
00

 



|   289

E
B

A
 S

E
R

IE
S

EB
A

 6
5

EB
A

 4
5

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

Le
ad 75

25
 (R

3)

M
o

d
el

U
ni

t
�

 1
S

�
 2

S
�

 3
S

P
ri

ce
￦

30
,0

00
45

,0
00

60
,0

00

사
 양

OM
RO

N 
EE

-S
X6

74

구
 성

센
서

 /
 브

라
켓

 /
 도

그
 /

 레
일

�
 7

5
�

 2
5 

(R
3)

M
o

to
r 

R
at

ed
 O

ut
p

ut
�

 4
2 

[6
00

 rp
m

]주
1)

�
 6

0 
[6

00
 rp

m
]주

2)
�

 10
0W

[30
00

rpm
]주

3)

G
ea

r 
R

at
io

-
-

1 
/ 3

P
ul

ly
 R

at
io

-
-

-

M
ax

 L
o

ad
2 

kg
 주

1)
10

 k
g 

주
2)

4 
kg

 주
3)

M
ax

 S
p

ee
d

75
0 

m
m

/s
12

50
 m

m
/s

R
ep

ea
ta

b
ili

ty
±

0.
1 

m
m

B
el

t
S3

M
 W

=
12

LM
 G

ui
d

e
#1

2M
 1

Ra
il 

2B
lo

ck
주

1)
 상

기
 수

치
는

 파
스

텍
 E

zM
-4

2L
을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
임

.
주

2)
 상

기
 수

치
는

 파
스

텍
 E

zM
-6

0L
을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
임

.
주

3)
 �상

기
 수

치
는

 M
its

ub
is

hi
 H

G
-K

R
13

 (1
00

W
)을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
 이

므
로

, 
사

용
하

는
 모

터
에

 따
라

 달
라

질
 수

가
 있

습
니

다
.

S
tr

o
ke

30
0 

: 3
00

 m
m

~
15

00
 : 

15
00

 m
m

S E R V O

M
IT

SU
BI

SH
I

�
 H

G-
KR

 1
3

�
 H

G-
KR

 2
3

YA
SK

AW
A

�
 S

GM
JV

-0
1

�
 S

GM
JV

-0
2

Pa
na

so
ni

c
�

 M
SM

D-
01

�
 M

SM
D-

02

RS
 A

ut
om

at
io

n
�

 C
SM

T-
01

�
 C

SM
T-

02
B

S T E P

FA
ST

EC
H 

�
 E

zM
-4

2

�
 E

zM
-6

0

Or
ie

nt
al

�
 P

K-
56

�
 A

SC
-6

6

Au
to

ni
cs

 
�

 A
K-

42

�
 A

K-
60

R E D U C E R

Ap
ex

 
AB

 0
42

AT
G 

PG
X 

04
4

Br
at

o 
BP

 0
44

주
1)

사
이

즈
는

 본
 카

다
로

그
 (p

.1
6~

17
)를

 참
고

 하
시

기
 바

랍
니

다
.

주
2)

기
재

되
어

 있
는

 모
터

 외
 제

품
은

 i-
R

O
BO

로
 문

의
 바

랍
니

다
.

S
en

so
r 

수
량

 및
 방

향
�

�
L 

: S
en

so
r L

ef
t

�
�

R 
: S

en
so

r R
ig

ht

E
B

A
 4

5 
M

o
d

el

E
B

A
 4

5-
P

R
F

 M
o

d
el

E
B

A
 4

5
①

-
②

P
 R

 F
+

③
L

○
 O

rd
er

in
g

 m
et

ho
d

①
 B

as
ic

 S
pe

ci
fic

at
io

n

○
 모

터
 사

양

③
 센

서
 수

량
 및

 구
성

 부
품

 [별
도

 구
매

시
]

○
 D

im
en

si
o

n 
(치

수
)

②
 스

트
로

크
 및

 금
액

 (센
서

포
함

)

▶
 M

ax
. s

pe
ed

 o
f 1

25
0 

m
m

/s

▶
 B

od
y 

Si
ze

 : 
45

 m
m

 / 
St

ro
ke

 : 
30

0 
~

 1
50

0 
m

m
  표

준
사

양

U
ni

t
□

30
0

□
40

0
□

50
0

□
60

0
□

70
0

□
80

0
□

90
0

□
10

00
□

11
00

□
12

00
□

13
00

□
14

00
□

15
00

L
m

m
59

3
69

3
79

3
89

3
99

3
10

93
11

93
12

93
13

93
14

93
15

93
16

93
17

93

W
ei

gh
t

kg
3.

1
3.

3
3.

5
3.

7
3.

9
4.

1
4.

3
4.

5
4.

7
4.

9
5.

2
5.

3
5.

6

Pr
ic

e
\

 5
20

,0
00

 
 5

50
,0

00
 

 5
70

,0
00

 
 6

00
,0

00
 

 6
40

,0
00

 
 6

80
,0

00
 

 7
20

,0
00

 
 7

60
,0

00
 

 8
00

,0
00

 
 8

40
,0

00
 

 8
80

,0
00

 
 9

10
,0

00
 

 9
50

,0
00

 

T
yp

e
SL

 : 
St

ra
ig

ht
 L

ef
t

SR
 : 

St
ra

ig
ht

 R
ig

ht
PL

U 
: P

ar
al

le
l L

ef
t U

pp
er

PR
U 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 U

pp
er

PL
B 

: P
ar

al
le

l L
ef

t B
ot

to
m

PR
B 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 B

ot
to

m
PL

F 
: P

ar
al

le
l L

ef
t F

ro
nt

PR
F 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 F

ro
nt



290   |

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

EB
A

 45
EB

A
 65

M
o

d
el

U
ni

t
�

 1
S

�
 2

S
�

 3
S

P
ri

ce
￦

30
,0

00
45

,0
00

60
,0

00

사
 양

OM
RO

N 
EE

-S
X6

74

구
 성

센
서

 /
 브

라
켓

 /
 도

그
 /

 레
일

�
 4

3 
(R

3)
�

 2
6 

(R
5)

M
o

to
r 

R
at

ed
 O

ut
p

ut
20

0W
 (3

00
0r

pm
)

G
ea

r 
R

at
io

1 
/ 3

1 
/ 5

P
ul

ly
 R

at
io

-
-

M
ax

 L
o

ad
5 

kg
15

 k
g

M
ax

 S
p

ee
d

21
60

 m
m

/s
13

00
 m

m
/s

R
ep

ea
ta

b
ili

ty
±

0.
1 

m
m

B
el

t
S5

M
 W

=
20

LM
 G

ui
d

e
#1

5 
1R

ai
l 2

Bl
oc

k

주
) 상

기
 수

치
는

 M
its

ub
is

hi
 H

G
-K

R
23

 (2
00

W
)을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
 이

므
로

, 
   

   
 사

용
하

는
 모

터
에

 따
라

 달
라

질
 수

가
 있

습
니

다
.			




T
yp

e
SL

 : 
St

ra
ig

ht
 L

ef
t

SR
 : 

St
ra

ig
ht

 R
ig

ht
PL

U 
: P

ar
al

le
l L

ef
t U

pp
er

PR
U 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 U

pp
er

PL
B 

: P
ar

al
le

l L
ef

t B
ot

to
m

PR
B 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 B

ot
to

m
PL

F 
: P

ar
al

le
l L

ef
t F

ro
nt

PR
F 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 F

ro
nt

S
tr

o
ke

30
0 

: 3
00

 m
m

~
25

00
 : 

25
00

 m
m

S
en

so
r 

수
량

 및
 방

향
�

�
L 

: S
en

so
r L

ef
t

�
�

R 
: S

en
so

r R
ig

ht

E
B

A
 6

5 
M

o
d

el

E
B

A
 6

5-
S

L 
M

o
d

el

E
B

A
 6

5
①

-
②

S
 L

+
③

R

○
 O

rd
er

in
g

 m
et

ho
d

①
 B

as
ic

 S
pe

ci
fic

at
io

n

○
 모

터
 사

양

③
 센

서
 수

량
 및

 구
성

 부
품

 [별
도

 구
매

시
]

○
 D

im
en

si
o

n 
(치

수
)

▶
 M

ax
. s

pe
ed

 o
f 2

16
0m

m
/s

▶
 B

od
y 

Si
ze

 : 
65

m
m

 / 
St

ro
ke

 : 
30

0~
25

00
m

m
  표

준
사

양

②
 스

트
로

크
 및

 금
액

 (센
서

포
함

)

U
ni

t
□

30
0

□
40

0
□

50
0

□
60

0
□

70
0

□
80

0
□

90
0

□
10

00
□

11
00

□
12

00
□

13
00

□
14

00
□

15
00

□
16

00
□

17
00

□
18

00
□

19
00

□
20

00
□

21
00

□
22

00
□

23
00

□
24

00
□

25
00

L
m

m
63

0
73

0
83

0
93

0
10

30
11

30
12

30
13

30
14

30
15

30
16

30
17

30
18

30
19

30
20

30
21

30
22

30
23

30
24

30
25

30
26

30
27

30
28

30

W
ei

gh
t

kg
5.

8
6.

3
6.

8
7.

3
7.

8
8.

3
8.

8
9.

3
9.

8
10

.3
10

.9
11

.4
11

.9
12

.3
12

.8
13

.3
13

.9
14

.4
14

.9
15

.4
15

.9
16

.4
16

.9

Pr
ic

e
\

 5
90

,0
00

 
 6

10
,0

00
 

 6
40

,0
00

 
 6

80
,0

00
 

 7
30

,0
00

 
 7

70
,0

00
 

 8
10

,0
00

 
 8

60
,0

00
 

 9
00

,0
00

 
 9

40
,0

00
 

 9
80

,0
00

 
 1

,0
30

,0
00

  
1,

07
0,

00
0 

 1
,1

30
,0

00
  

1,
18

0,
00

0 
 1

,2
40

,0
00

  
1,

30
0,

00
0 

 1
,3

60
,0

00
  

1,
42

0,
00

0 
 1

,4
80

,0
00

  
1,

54
0,

00
0 

 1
,5

90
,0

00
  

1,
65

0,
00

0 

S E R V O

M
IT

SU
BI

SH
I

�
 H

G-
KR

23

�
 H

G-
KR

43

YA
SK

AW
A

�
 S

GM
JV

-0
2

�
 S

GM
JV

-0
4

Pa
na

so
ni

c
�

 M
SM

D-
02

�
 M

SM
D-

04

RS
 A

ut
om

at
io

n
�

 C
SM

T-
02

B

�
 C

SM
T-

04
B

R E D U C E R

Ap
ex

 
�

 A
B 

06
0

AT
G 

�
 P

GX
 0

62

Br
at

o 
�

 B
P 

06
0

주
1)

사
이

즈
는

 본
 카

다
로

그
 (p

.1
6~

17
)를

 참
고

 하
시

기
 바

랍
니

다
.

주
2)

기
재

되
어

 있
는

 모
터

 외
 제

품
은

 i-
R

O
BO

로
 문

의
 바

랍
니

다
.

Le
ad

43
(R

3)
26

(R
5)



|   291

E
B

A
 S

E
R

IE
S

EB
A

 6
5

EB
A

 4
5

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

EB
A

 6
5

EB
A

 4
5

M
o

d
el

U
ni

t
�

 1
S

�
 2

S
�

 3
S

P
ri

ce
￦

30
,0

00
45

,0
00

60
,0

00

사
 양

OM
RO

N 
EE

-S
X6

74

구
 성

센
서

 /
 브

라
켓

 /
 도

그
 /

 레
일

�
 4

3 
(R

3)
�

 2
6 

(R
5)

M
o

to
r 

R
at

ed
 O

ut
p

ut
20

0W
 (3

00
0r

pm
)

G
ea

r 
R

at
io

1 
/ 3

1 
/ 5

P
ul

ly
 R

at
io

-
-

M
ax

 L
o

ad
5 

kg
15

 k
g

M
ax

 S
p

ee
d

21
60

 m
m

/s
13

00
 m

m
/s

R
ep

ea
ta

b
ili

ty
±

0.
1 

m
m

B
el

t
S5

M
 W

=
20

LM
 G

ui
d

e
#1

5 
1R

ai
l 2

Bl
oc

k

주
) 상

기
 수

치
는

 M
its

ub
is

hi
 H

G
-K

R
23

 (2
00

W
)을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
 이

므
로

, 
   

   
 사

용
하

는
 모

터
에

 따
라

 달
라

질
 수

가
 있

습
니

다
.			




T
yp

e
SL

 : 
St

ra
ig

ht
 L

ef
t

SR
 : 

St
ra

ig
ht

 R
ig

ht
PL

U 
: P

ar
al

le
l L

ef
t U

pp
er

PR
U 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 U

pp
er

PL
B 

: P
ar

al
le

l L
ef

t B
ot

to
m

PR
B 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 B

ot
to

m
PL

F 
: P

ar
al

le
l L

ef
t F

ro
nt

PR
F 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 F

ro
nt

S
tr

o
ke

30
0 

: 3
00

 m
m

~
25

00
 : 

25
00

 m
m

S
en

so
r 

수
량

 및
 방

향
�

�
L 

: S
en

so
r L

ef
t

�
�

R 
: S

en
so

r R
ig

ht

E
B

A
 6

5 
M

o
d

el

E
B

A
 6

5-
S

R
 M

o
d

el

E
B

A
 6

5
①

-
②

S
 R

+
③

L

○
 O

rd
er

in
g

 m
et

ho
d

①
 B

as
ic

 S
pe

ci
fic

at
io

n

○
 모

터
 사

양

③
 센

서
 수

량
 및

 구
성

 부
품

 [별
도

 구
매

시
]

○
 D

im
en

si
o

n 
(치

수
)

▶
 M

ax
. s

pe
ed

 o
f 2

16
0m

m
/s

▶
 B

od
y 

Si
ze

 : 
65

m
m

 / 
St

ro
ke

 : 
30

0~
25

00
m

m
  표

준
사

양

②
 스

트
로

크
 및

 금
액

 (센
서

포
함

)

U
ni

t
□

30
0

□
40

0
□

50
0

□
60

0
□

70
0

□
80

0
□

90
0

□
10

00
□

11
00

□
12

00
□

13
00

□
14

00
□

15
00

□
16

00
□

17
00

□
18

00
□

19
00

□
20

00
□

21
00

□
22

00
□

23
00

□
24

00
□

25
00

L
m

m
63

0
73

0
83

0
93

0
10

30
11

30
12

30
13

30
14

30
15

30
16

30
17

30
18

30
19

30
20

30
21

30
22

30
23

30
24

30
25

30
26

30
27

30
28

30

W
ei

gh
t

kg
5.

8
6.

3
6.

8
7.

3
7.

8
8.

3
8.

8
9.

3
9.

8
10

.3
10

.9
11

.4
11

.9
12

.3
12

.8
13

.3
13

.9
14

.4
14

.9
15

.4
15

.9
16

.4
16

.9

Pr
ic

e
\

 5
90

,0
00

 
 6

10
,0

00
 

 6
40

,0
00

 
 6

80
,0

00
 

 7
30

,0
00

 
 7

70
,0

00
 

 8
10

,0
00

 
 8

60
,0

00
 

 9
00

,0
00

 
 9

40
,0

00
 

 9
80

,0
00

 
 1

,0
30

,0
00

  
1,

07
0,

00
0 

 1
,1

30
,0

00
  

1,
18

0,
00

0 
 1

,2
40

,0
00

  
1,

30
0,

00
0 

 1
,3

60
,0

00
  

1,
42

0,
00

0 
 1

,4
80

,0
00

  
1,

54
0,

00
0 

 1
,5

90
,0

00
  

1,
65

0,
00

0 

S E R V O

M
IT

SU
BI

SH
I

�
 H

G-
KR

23

�
 H

G-
KR

43

YA
SK

AW
A

�
 S

GM
JV

-0
2

�
 S

GM
JV

-0
4

Pa
na

so
ni

c
�

 M
SM

D-
02

�
 M

SM
D-

04

RS
 A

ut
om

at
io

n
�

 C
SM

T-
02

B

�
 C

SM
T-

04
B

R E D U C E R

Ap
ex

 
�

 A
B 

06
0

AT
G 

�
 P

GX
 0

62

Br
at

o 
�

 B
P 

06
0

주
1)

사
이

즈
는

 본
 카

다
로

그
 (p

.1
6~

17
)를

 참
고

 하
시

기
 바

랍
니

다
.

주
2)

기
재

되
어

 있
는

 모
터

 외
 제

품
은

 i-
R

O
BO

로
 문

의
 바

랍
니

다
.

Le
ad

43
(R

3)
26

(R
5)



292   |

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

EB
A

 45
EB

A
 65

M
o

d
el

U
ni

t
�

 1
S

�
 2

S
�

 3
S

P
ri

ce
￦

30
,0

00
45

,0
00

60
,0

00

사
 양

OM
RO

N 
EE

-S
X6

74

구
 성

센
서

 /
 브

라
켓

 /
 도

그
 /

 레
일

�
 6

5
�

 4
3 

(R
3)

�
 2

6 
(R

5)

M
o

to
r 

R
at

ed
 O

ut
p

ut
20

0W
 [3

00
0 

rp
m

]

G
ea

r 
R

at
io

-
1 

/ 3
1 

/ 5

P
ul

ly
 R

at
io

28
 / 

56
-

-

M
ax

 L
o

ad
2.

5 
kg

5 
kg

15
 k

g

M
ax

 S
p

ee
d

32
50

 m
m

/s
21

60
 m

m
/s

13
00

 m
m

/s

R
ep

ea
ta

b
ili

ty
±

0.
1 

m
m

B
el

t
S5

M
 W

=
20

LM
 G

ui
d

e
#1

5 
1R

ai
l 2

Bl
oc

k

주
) 상

기
 수

치
는

 M
its

ub
is

hi
 H

G
-K

R
23

 (2
00

W
)을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
 이

므
로

, 
   

   
 사

용
하

는
 모

터
에

 따
라

 달
라

질
 수

가
 있

습
니

다
."			




T
yp

e
SL

 : 
St

ra
ig

ht
 L

ef
t

SR
 : 

St
ra

ig
ht

 R
ig

ht
PL

U 
: P

ar
al

le
l L

ef
t U

pp
er

PR
U 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 U

pp
er

PL
B 

: P
ar

al
le

l L
ef

t B
ot

to
m

PR
B 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 B

ot
to

m
PL

F 
: P

ar
al

le
l L

ef
t F

ro
nt

PR
F 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 F

ro
nt

S
tr

o
ke

30
0 

: 3
00

 m
m

~
25

00
 : 

25
00

 m
m

S
en

so
r 

수
량

 및
 방

향
�

�
L 

: S
en

so
r L

ef
t

�
�

R 
: S

en
so

r R
ig

ht

Le
ad

65
(2

8/
56

)
43

(R
3)

26
(R

5)

E
B

A
 6

5 
M

o
d

el

E
B

A
 6

5-
P

LU
 M

o
d

el

E
B

A
 6

5
①

-
②

P
 L

 U
+

③
R

○
 O

rd
er

in
g

 m
et

ho
d

①
 B

as
ic

 S
pe

ci
fic

at
io

n

○
 모

터
 사

양

③
 센

서
 수

량
 및

 구
성

 부
품

 [별
도

 구
매

시
]

○
 D

im
en

si
o

n 
(치

수
)

▶
 M

ax
. s

pe
ed

 o
f 3

25
0m

m
/s

▶
 B

od
y 

Si
ze

 : 
65

m
m

 / 
St

ro
ke

 : 
30

0~
25

00
m

m
  표

준
사

양

②
 스

트
로

크
 및

 금
액

 (센
서

포
함

)

U
ni

t
□

30
0

□
40

0
□

50
0

□
60

0
□

70
0

□
80

0
□

90
0

□
10

00
□

11
00

□
12

00
□

13
00

□
14

00
□

15
00

□
16

00
□

17
00

□
18

00
□

19
00

□
20

00
□

21
00

□
22

00
□

23
00

□
24

00
□

25
00

L
m

m
63

0
73

0
83

0
93

0
10

30
11

30
12

30
13

30
14

30
15

30
16

30
17

30
18

30
19

30
20

30
21

30
22

30
23

30
24

30
25

30
26

30
27

30
28

30

W
ei

gh
t

kg
5.

8
6.

1
6.

6
7.

1
7.

6
8.

1
8.

6
9.

1
9.

6
10

.1
10

.6
11

.1
11

.6
12

.1
12

.6
13

.1
13

.6
14

.1
14

.6
15

.1
15

.6
16

.1
16

.7

Pr
ic

e
\

 6
60

,0
00

 
 6

90
,0

00
 

 7
20

,0
00

 
 7

60
,0

00
 

 8
00

,0
00

 
 8

40
,0

00
 

 8
90

,0
00

 
 9

30
,0

00
 

 9
70

,0
00

 
 1

,0
20

,0
00

  1
,0

60
,0

00
  1

,1
00

,0
00

  
1,

14
0,

00
0 

 1
,2

00
,0

00
  

1,
26

0,
00

0 
 1

,3
20

,0
00

  
1,

38
0,

00
0 

 1
,4

40
,0

00
  

1,
49

0,
00

0 
 1

,5
50

,0
00

  
1,

61
0,

00
0 

 1
,6

70
,0

00
  

1,
73

0,
00

0 

S E R V O

M
IT

SU
BI

SH
I

�
 H

G-
KR

23

�
 H

G-
KR

43

YA
SK

AW
A

�
 S

GM
JV

-0
2

�
 S

GM
JV

-0
4

Pa
na

so
ni

c
�

 M
SM

D-
02

�
 M

SM
D-

04

RS
 A

ut
om

at
io

n
�

 C
SM

T-
02

B

�
 C

SM
T-

04
B

R E D U C E R

Ap
ex

 
�

 A
B 

06
0

AT
G 

�
 P

GX
 0

62

Br
at

o 
�

 B
P 

06
0

주
1)

사
이

즈
는

 본
 카

다
로

그
 (p

.1
6~

17
)를

 참
고

 하
시

기
 바

랍
니

다
.

주
2)

기
재

되
어

 있
는

 모
터

 외
 제

품
은

 i-
R

O
BO

로
 문

의
 바

랍
니

다
.



|   293

E
B

A
 S

E
R

IE
S

EB
A

 6
5

EB
A

 4
5

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

EB
A

 6
5

EB
A

 4
5

M
o

d
el

U
ni

t
�

 1
S

�
 2

S
�

 3
S

P
ri

ce
￦

30
,0

00
45

,0
00

60
,0

00

사
 양

OM
RO

N 
EE

-S
X6

74

구
 성

센
서

 /
 브

라
켓

 /
 도

그
 /

 레
일

�
 6

5
�

 4
3 

(R
3)

�
 2

6 
(R

5)

M
o

to
r 

R
at

ed
 O

ut
p

ut
20

0W
 [3

00
0 

rp
m

]

G
ea

r 
R

at
io

-
1 

/ 3
1 

/ 5

P
ul

ly
 R

at
io

28
 / 

56
-

-

M
ax

 L
o

ad
2.

5 
kg

5 
kg

15
 k

g

M
ax

 S
p

ee
d

32
50

 m
m

/s
21

60
 m

m
/s

13
00

 m
m

/s

R
ep

ea
ta

b
ili

ty
±

0.
1 

m
m

B
el

t
S5

M
 W

=
20

LM
 G

ui
d

e
#1

5 
1R

ai
l 2

Bl
oc

k

주
) 상

기
 수

치
는

 M
its

ub
is

hi
 H

G
-K

R
23

 (2
00

W
)을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
 이

므
로

, 
   

   
 사

용
하

는
 모

터
에

 따
라

 달
라

질
 수

가
 있

습
니

다
."			




T
yp

e
SL

 : 
St

ra
ig

ht
 L

ef
t

SR
 : 

St
ra

ig
ht

 R
ig

ht
PL

U 
: P

ar
al

le
l L

ef
t U

pp
er

PR
U 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 U

pp
er

PL
B 

: P
ar

al
le

l L
ef

t B
ot

to
m

PR
B 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 B

ot
to

m
PL

F 
: P

ar
al

le
l L

ef
t F

ro
nt

PR
F 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 F

ro
nt

S
tr

o
ke

30
0 

: 3
00

 m
m

~
25

00
 : 

25
00

 m
m

Le
ad

65
(2

8/
56

)
43

(R
3)

26
(R

5)

S
en

so
r 

수
량

 및
 방

향
�

�
L 

: S
en

so
r L

ef
t

�
�

R 
: S

en
so

r R
ig

ht

E
B

A
 6

5 
M

o
d

el

E
B

A
 6

5-
P

R
U

 M
o

d
el

E
B

A
 6

5
①

-
②

P
 R

 U
+

③
L

○
 O

rd
er

in
g

 m
et

ho
d

①
 B

as
ic

 S
pe

ci
fic

at
io

n

○
 모

터
 사

양

③
 센

서
 수

량
 및

 구
성

 부
품

 [별
도

 구
매

시
]

○
 D

im
en

si
o

n 
(치

수
)

▶
 M

ax
. s

pe
ed

 o
f 3

25
0m

m
/s

▶
 B

od
y 

Si
ze

 : 
65

m
m

 / 
St

ro
ke

 : 
30

0~
25

00
m

m
  표

준
사

양

②
 스

트
로

크
 및

 금
액

 (센
서

포
함

)

U
ni

t
□

30
0

□
40

0
□

50
0

□
60

0
□

70
0

□
80

0
□

90
0

□
10

00
□

11
00

□
12

00
□

13
00

□
14

00
□

15
00

□
16

00
□

17
00

□
18

00
□

19
00

□
20

00
□

21
00

□
22

00
□

23
00

□
24

00
□

25
00

L
m

m
63

0
73

0
83

0
93

0
10

30
11

30
12

30
13

30
14

30
15

30
16

30
17

30
18

30
19

30
20

30
21

30
22

30
23

30
24

30
25

30
26

30
27

30
28

30

W
ei

gh
t

kg
5.

8
6.

1
6.

6
7.

1
7.

6
8.

1
8.

6
9.

1
9.

6
10

.1
10

.6
11

.1
11

.6
12

.1
12

.6
13

.1
13

.6
14

.1
14

.6
15

.1
15

.6
16

.1
16

.7

Pr
ic

e
\

 6
60

,0
00

 
 6

90
,0

00
 

 7
20

,0
00

 
 7

60
,0

00
 

 8
00

,0
00

 
 8

40
,0

00
 

 8
90

,0
00

 
 9

30
,0

00
 

 9
70

,0
00

 
 1

,0
20

,0
00

  1
,0

60
,0

00
  1

,1
00

,0
00

  
1,

14
0,

00
0 

 1
,2

00
,0

00
  

1,
26

0,
00

0 
 1

,3
20

,0
00

  
1,

38
0,

00
0 

 1
,4

40
,0

00
  

1,
49

0,
00

0 
 1

,5
50

,0
00

  
1,

61
0,

00
0 

 1
,6

70
,0

00
  

1,
73

0,
00

0 

S E R V O

M
IT

SU
BI

SH
I

�
 H

G-
KR

23

�
 H

G-
KR

43

YA
SK

AW
A

�
 S

GM
JV

-0
2

�
 S

GM
JV

-0
4

Pa
na

so
ni

c
�

 M
SM

D-
02

�
 M

SM
D-

04

RS
 A

ut
om

at
io

n
�

 C
SM

T-
02

B

�
 C

SM
T-

04
B

R E D U C E R

Ap
ex

 
�

 A
B 

06
0

AT
G 

�
 P

GX
 0

62

Br
at

o 
�

 B
P 

06
0

주
1)

사
이

즈
는

 본
 카

다
로

그
 (p

.1
6~

17
)를

 참
고

 하
시

기
 바

랍
니

다
.

주
2)

기
재

되
어

 있
는

 모
터

 외
 제

품
은

 i-
R

O
BO

로
 문

의
 바

랍
니

다
.



294   |

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

EB
A

 45
EB

A
 65

M
o

d
el

U
ni

t
�

 1
S

�
 2

S
�

 3
S

P
ri

ce
￦

30
,0

00
45

,0
00

60
,0

00

사
 양

OM
RO

N 
EE

-S
X6

74

구
 성

센
서

 /
 브

라
켓

 /
 도

그
 /

 레
일

�
 6

5
�

 4
3 

(R
3)

�
 2

6 
(R

5)

M
o

to
r 

R
at

ed
 O

ut
p

ut
20

0W
 [3

00
0 

rp
m

]

G
ea

r 
R

at
io

-
1 

/ 3
1 

/ 5

P
ul

ly
 R

at
io

28
 / 

56
-

-

M
ax

 L
o

ad
2.

5 
kg

5 
kg

15
 k

g

M
ax

 S
p

ee
d

32
50

 m
m

/s
21

60
 m

m
/s

13
00

 m
m

/s

R
ep

ea
ta

b
ili

ty
±

0.
1 

m
m

B
el

t
S5

M
 W

=
20

LM
 G

ui
d

e
#1

5 
1R

ai
l 2

Bl
oc

k

주
) 상

기
 수

치
는

 M
its

ub
is

hi
 H

G
-K

R
23

 (2
00

W
)을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
 이

므
로

, 
   

   
 사

용
하

는
 모

터
에

 따
라

 달
라

질
 수

가
 있

습
니

다
."			




T
yp

e
SL

 : 
St

ra
ig

ht
 L

ef
t

SR
 : 

St
ra

ig
ht

 R
ig

ht
PL

U 
: P

ar
al

le
l L

ef
t U

pp
er

PR
U 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 U

pp
er

PL
B 

: P
ar

al
le

l L
ef

t B
ot

to
m

PR
B 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 B

ot
to

m
PL

F 
: P

ar
al

le
l L

ef
t F

ro
nt

PR
F 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 F

ro
nt

S
tr

o
ke

30
0 

: 3
00

 m
m

~
25

00
 : 

25
00

 m
m

S
en

so
r 

수
량

 및
 방

향
�

�
L 

: S
en

so
r L

ef
t

�
�

R 
: S

en
so

r R
ig

ht

Le
ad

65
(2

8/
56

)
43

(R
3)

26
(R

5)

E
B

A
 6

5 
M

o
d

el

E
B

A
 6

5-
P

LB
 M

o
d

el

E
B

A
 6

5
①

-
②

P
 L

 B
+

③
R

○
 O

rd
er

in
g

 m
et

ho
d

①
 B

as
ic

 S
pe

ci
fic

at
io

n

○
 모

터
 사

양

③
 센

서
 수

량
 및

 구
성

 부
품

 [별
도

 구
매

시
]

○
 D

im
en

si
o

n 
(치

수
)

▶
 M

ax
. s

pe
ed

 o
f 3

25
0m

m
/s

▶
 B

od
y 

Si
ze

 : 
65

m
m

 / 
St

ro
ke

 : 
30

0~
25

00
m

m
  표

준
사

양

②
 스

트
로

크
 및

 금
액

 (센
서

포
함

)

U
ni

t
□

30
0

□
40

0
□

50
0

□
60

0
□

70
0

□
80

0
□

90
0

□
10

00
□

11
00

□
12

00
□

13
00

□
14

00
□

15
00

□
16

00
□

17
00

□
18

00
□

19
00

□
20

00
□

21
00

□
22

00
□

23
00

□
24

00
□

25
00

L
m

m
63

0
73

0
83

0
93

0
10

30
11

30
12

30
13

30
14

30
15

30
16

30
17

30
18

30
19

30
20

30
21

30
22

30
23

30
24

30
25

30
26

30
27

30
28

30

W
ei

gh
t

kg
5.

8
6.

1
6.

6
7.

1
7.

6
8.

1
8.

6
9.

1
9.

6
10

.1
10

.6
11

.1
11

.6
12

.1
12

.6
13

.1
13

.6
14

.1
14

.6
15

.1
15

.6
16

.1
16

.7

Pr
ic

e
\

 6
60

,0
00

 
 6

90
,0

00
 

 7
20

,0
00

 
 7

60
,0

00
 

 8
00

,0
00

 
 8

40
,0

00
 

 8
90

,0
00

 
 9

30
,0

00
 

 9
70

,0
00

 
 1

,0
20

,0
00

  1
,0

60
,0

00
  1

,1
00

,0
00

  
1,

14
0,

00
0 

 1
,2

00
,0

00
  

1,
26

0,
00

0 
 1

,3
20

,0
00

  
1,

38
0,

00
0 

 1
,4

40
,0

00
  

1,
49

0,
00

0 
 1

,5
50

,0
00

  
1,

61
0,

00
0 

 1
,6

70
,0

00
  

1,
73

0,
00

0 

S E R V O

M
IT

SU
BI

SH
I

�
 H

G-
KR

23

�
 H

G-
KR

43

YA
SK

AW
A

�
 S

GM
JV

-0
2

�
 S

GM
JV

-0
4

Pa
na

so
ni

c
�

 M
SM

D-
02

�
 M

SM
D-

04

RS
 A

ut
om

at
io

n
�

 C
SM

T-
02

B

�
 C

SM
T-

04
B

R E D U C E R

Ap
ex

 
�

 A
B 

06
0

AT
G 

�
 P

GX
 0

62

Br
at

o 
�

 B
P 

06
0

주
1)

사
이

즈
는

 본
 카

다
로

그
 (p

.1
6~

17
)를

 참
고

 하
시

기
 바

랍
니

다
.

주
2)

기
재

되
어

 있
는

 모
터

 외
 제

품
은

 i-
R

O
BO

로
 문

의
 바

랍
니

다
.



|   295

E
B

A
 S

E
R

IE
S

EB
A

 6
5

EB
A

 4
5

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

EB
A

 6
5

EB
A

 4
5

M
o

d
el

U
ni

t
�

 1
S

�
 2

S
�

 3
S

P
ri

ce
￦

30
,0

00
45

,0
00

60
,0

00

사
 양

OM
RO

N 
EE

-S
X6

74

구
 성

센
서

 /
 브

라
켓

 /
 도

그
 /

 레
일

�
 6

5
�

 4
3 

(R
3)

�
 2

6 
(R

5)

M
o

to
r 

R
at

ed
 O

ut
p

ut
20

0W
 [3

00
0 

rp
m

]

G
ea

r 
R

at
io

-
1 

/ 3
1 

/ 5

P
ul

ly
 R

at
io

28
 / 

56
-

-

M
ax

 L
o

ad
2.

5 
kg

5 
kg

15
 k

g

M
ax

 S
p

ee
d

32
50

 m
m

/s
21

60
 m

m
/s

13
00

 m
m

/s

R
ep

ea
ta

b
ili

ty
±

 0
.1

 m
m

B
el

t
S5

M
 W

=
20

LM
 G

ui
d

e
#1

5 
1R

ai
l 2

Bl
oc

k

주
) 상

기
 수

치
는

 M
its

ub
is

hi
 H

G
-K

R
23

 (2
00

W
)을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
 이

므
로

, 
   

   
 사

용
하

는
 모

터
에

 따
라

 달
라

질
 수

가
 있

습
니

다
."			




T
yp

e
SL

 : 
St

ra
ig

ht
 L

ef
t

SR
 : 

St
ra

ig
ht

 R
ig

ht
PL

U 
: P

ar
al

le
l L

ef
t U

pp
er

PR
U 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 U

pp
er

PL
B 

: P
ar

al
le

l L
ef

t B
ot

to
m

PR
B 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 B

ot
to

m
PL

F 
: P

ar
al

le
l L

ef
t F

ro
nt

PR
F 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 F

ro
nt

S
tr

o
ke

30
0 

: 3
00

 m
m

~
25

00
 : 

25
00

 m
m

Le
ad

65
(2

8/
56

)
43

(R
3)

26
(R

5)

S
en

so
r 

수
량

 및
 방

향
�

�
L 

: S
en

so
r L

ef
t

�
�

R 
: S

en
so

r R
ig

ht

E
B

A
 6

5 
M

o
d

el

E
B

A
 6

5-
P

R
B

 M
o

d
el

E
B

A
 6

5
①

-
②

P
 R

 B
+

③
L

○
 O

rd
er

in
g

 m
et

ho
d

①
 B

as
ic

 S
pe

ci
fic

at
io

n

○
 모

터
 사

양

③
 센

서
 수

량
 및

 구
성

 부
품

 [별
도

 구
매

시
]

○
 D

im
en

si
o

n 
(치

수
)

▶
 M

ax
. s

pe
ed

 o
f 3

25
0m

m
/s

▶
 B

od
y 

Si
ze

 : 
65

m
m

 / 
St

ro
ke

 : 
30

0~
25

00
m

m
  표

준
사

양

②
 스

트
로

크
 및

 금
액

 (센
서

포
함

)

U
ni

t
□

30
0

□
40

0
□

50
0

□
60

0
□

70
0

□
80

0
□

90
0

□
10

00
□

11
00

□
12

00
□

13
00

□
14

00
□

15
00

□
16

00
□

17
00

□
18

00
□

19
00

□
20

00
□

21
00

□
22

00
□

23
00

□
24

00
□

25
00

L
m

m
63

0
73

0
83

0
93

0
10

30
11

30
12

30
13

30
14

30
15

30
16

30
17

30
18

30
19

30
20

30
21

30
22

30
23

30
24

30
25

30
26

30
27

30
28

30

W
ei

gh
t

kg
5.

8
6.

1
6.

6
7.

1
7.

6
8.

1
8.

6
9.

1
9.

6
10

.1
10

.6
11

.1
11

.6
12

.1
12

.6
13

.1
13

.6
14

.1
14

.6
15

.1
15

.6
16

.1
16

.7

Pr
ic

e
\

 6
60

,0
00

 
 6

90
,0

00
 

 7
20

,0
00

 
 7

60
,0

00
 

 8
00

,0
00

 
 8

40
,0

00
 

 8
90

,0
00

 
 9

30
,0

00
 

 9
70

,0
00

 
 1

,0
20

,0
00

  1
,0

60
,0

00
  1

,1
00

,0
00

  
1,

14
0,

00
0 

 1
,2

00
,0

00
  

1,
26

0,
00

0 
 1

,3
20

,0
00

  
1,

38
0,

00
0 

 1
,4

40
,0

00
  

1,
49

0,
00

0 
 1

,5
50

,0
00

  
1,

61
0,

00
0 

 1
,6

70
,0

00
  

1,
73

0,
00

0 

S E R V O

M
IT

SU
BI

SH
I

�
 H

G-
KR

23

�
 H

G-
KR

43

YA
SK

AW
A

�
 S

GM
JV

-0
2

�
 S

GM
JV

-0
4

Pa
na

so
ni

c
�

 M
SM

D-
02

�
 M

SM
D-

04

RS
 A

ut
om

at
io

n
�

 C
SM

T-
02

B

�
 C

SM
T-

04
B

R E D U C E R

Ap
ex

 
�

 A
B 

06
0

AT
G 

�
 P

GX
 0

62

Br
at

o 
�

 B
P 

06
0

주
1)

사
이

즈
는

 본
 카

다
로

그
 (p

.1
6~

17
)를

 참
고

 하
시

기
 바

랍
니

다
.

주
2)

기
재

되
어

 있
는

 모
터

 외
 제

품
은

 i-
R

O
BO

로
 문

의
 바

랍
니

다
.



296   |

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

EB
A

 45
EB

A
 65

M
o

d
el

U
ni

t
�

 1
S

�
 2

S
�

 3
S

P
ri

ce
￦

30
,0

00
45

,0
00

60
,0

00

사
 양

OM
RO

N 
EE

-S
X6

74

구
 성

센
서

 /
 브

라
켓

 /
 도

그
 /

 레
일

�
 6

5
�

 4
3 

(R
3)

�
 2

6 
(R

5)

M
o

to
r 

R
at

ed
 O

ut
p

ut
20

0W
 [3

00
0 

rp
m

]

G
ea

r 
R

at
io

-
1 

/ 3
1 

/ 5

P
ul

ly
 R

at
io

28
 / 

56
-

-

M
ax

 L
o

ad
2.

5 
kg

5 
kg

15
 k

g

M
ax

 S
p

ee
d

32
50

 m
m

/s
21

60
 m

m
/s

13
00

 m
m

/s

R
ep

ea
ta

b
ili

ty
±

 0
.1

 m
m

B
el

t
S5

M
 W

=
20

LM
 G

ui
d

e
#1

5 
1R

ai
l 2

Bl
oc

k

주
) 상

기
 수

치
는

 M
its

ub
is

hi
 H

G
-K

R
23

 (2
00

W
)을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
 이

므
로

, 
   

   
 사

용
하

는
 모

터
에

 따
라

 달
라

질
 수

가
 있

습
니

다
."			




T
yp

e
SL

 : 
St

ra
ig

ht
 L

ef
t

SR
 : 

St
ra

ig
ht

 R
ig

ht
PL

U 
: P

ar
al

le
l L

ef
t U

pp
er

PR
U 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 U

pp
er

PL
B 

: P
ar

al
le

l L
ef

t B
ot

to
m

PR
B 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 B

ot
to

m
PL

F 
: P

ar
al

le
l L

ef
t F

ro
nt

PR
F 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 F

ro
nt

S
tr

o
ke

30
0 

: 3
00

 m
m

~
25

00
 : 

25
00

 m
m

S
en

so
r 

수
량

 및
 방

향
�

�
L 

: S
en

so
r L

ef
t

�
�

R 
: S

en
so

r R
ig

ht

Le
ad

65
(2

8/
56

)
43

(R
3)

26
(R

5)

E
B

A
 6

5 
M

o
d

el

E
B

A
 6

5-
P

LF
 M

o
d

el

E
B

A
 6

5
①

-
②

P
 L

 F
+

③
R

○
 O

rd
er

in
g

 m
et

ho
d

①
 B

as
ic

 S
pe

ci
fic

at
io

n

○
 모

터
 사

양

③
 센

서
 수

량
 및

 구
성

 부
품

 [별
도

 구
매

시
]

○
 D

im
en

si
o

n 
(치

수
)

▶
 M

ax
. s

pe
ed

 o
f 3

25
0m

m
/s

▶
 B

od
y 

Si
ze

 : 
65

m
m

 / 
St

ro
ke

 : 
30

0~
25

00
m

m
  표

준
사

양

②
 스

트
로

크
 및

 금
액

 (센
서

포
함

)

U
ni

t
□

30
0

□
40

0
□

50
0

□
60

0
□

70
0

□
80

0
□

90
0

□
10

00
□

11
00

□
12

00
□

13
00

□
14

00
□

15
00

□
16

00
□

17
00

□
18

00
□

19
00

□
20

00
□

21
00

□
22

00
□

23
00

□
24

00
□

25
00

L
m

m
71

0
81

0
91

0
10

10
11

10
12

10
13

10
14

10
15

10
16

10
17

10
18

10
19

10
20

10
21

10
22

10
23

10
24

10
25

10
26

10
27

10
28

10
29

10

W
ei

gh
t

kg
5.

8
6.

1
6.

6
7.

1
7.

6
8.

1
8.

6
9.

1
9.

6
10

.1
10

.6
11

.1
11

.6
12

.1
12

.6
13

.1
13

.6
14

.1
14

.6
15

.1
15

.6
16

.1
16

.7

Pr
ic

e
\

 6
60

,0
00

 
 6

90
,0

00
 

 7
20

,0
00

 
 7

60
,0

00
 

 8
00

,0
00

 
 8

40
,0

00
 

 8
90

,0
00

 
 9

30
,0

00
 

 9
70

,0
00

 
 1

,0
20

,0
00

  1
,0

60
,0

00
  1

,1
00

,0
00

  
1,

14
0,

00
0 

 1
,2

00
,0

00
  

1,
26

0,
00

0 
 1

,3
20

,0
00

  
1,

38
0,

00
0 

 1
,4

40
,0

00
  

1,
49

0,
00

0 
 1

,5
50

,0
00

  
1,

61
0,

00
0 

 1
,6

70
,0

00
  

1,
73

0,
00

0 

S E R V O

M
IT

SU
BI

SH
I

�
 H

G-
KR

23

�
 H

G-
KR

43

YA
SK

AW
A

�
 S

GM
JV

-0
2

�
 S

GM
JV

-0
4

Pa
na

so
ni

c
�

 M
SM

D-
02

�
 M

SM
D-

04

RS
 A

ut
om

at
io

n
�

 C
SM

T-
02

B

�
 C

SM
T-

04
B

R E D U C E R

Ap
ex

 
�

 A
B 

06
0

AT
G 

�
 P

GX
 0

62

Br
at

o 
�

 B
P 

06
0

주
1)

사
이

즈
는

 본
 카

다
로

그
 (p

.1
6~

17
)를

 참
고

 하
시

기
 바

랍
니

다
.

주
2)

기
재

되
어

 있
는

 모
터

 외
 제

품
은

 i-
R

O
BO

로
 문

의
 바

랍
니

다
.



|   297

E
B

A
 S

E
R

IE
S

EB
A

 6
5

EB
A

 4
5

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

E
B

A
 S

E
R

IE
S

EB
A

 6
5

EB
A

 4
5

M
o

d
el

U
ni

t
�

 1
S

�
 2

S
�

 3
S

P
ri

ce
￦

30
,0

00
45

,0
00

60
,0

00

사
 양

OM
RO

N 
EE

-S
X6

74

구
 성

센
서

 /
 브

라
켓

 /
 도

그
 /

 레
일

�
 6

5
�

 4
3 

(R
3)

�
 2

6 
(R

5)

M
o

to
r 

R
at

ed
 O

ut
p

ut
20

0W
 [3

00
0 

rp
m

]

G
ea

r 
R

at
io

-
1 

/ 3
1 

/ 5

P
ul

ly
 R

at
io

28
 / 

56
-

-

M
ax

 L
o

ad
2.

5 
kg

5 
kg

15
 k

g

M
ax

 S
p

ee
d

32
50

 m
m

/s
21

60
 m

m
/s

13
00

 m
m

/s

R
ep

ea
ta

b
ili

ty
±

 0
.1

 m
m

B
el

t
S5

M
 W

=
20

LM
 G

ui
d

e
#1

5 
1R

ai
l 2

Bl
oc

k

주
) 상

기
 수

치
는

 M
its

ub
is

hi
 H

G
-K

R
23

 (2
00

W
)을

 기
준

으
로

 작
성

한
 참

고
 수

치
 이

므
로

, 
   

   
 사

용
하

는
 모

터
에

 따
라

 달
라

질
 수

가
 있

습
니

다
."			




S
tr

o
ke

30
0 

: 3
00

 m
m

~
25

00
 : 

25
00

 m
m

Le
ad

65
(2

8/
56

)
43

(R
3)

26
(R

5)

S
en

so
r 

수
량

 및
 방

향
�

�
L 

: S
en

so
r L

ef
t

�
�

R 
: S

en
so

r R
ig

ht

E
B

A
 6

5 
M

o
d

el

E
B

A
 6

5-
P

R
F

 M
o

d
el

E
B

A
 6

5
①

-
②

P
 R

 F
+

③
L

○
 O

rd
er

in
g

 m
et

ho
d

①
 B

as
ic

 S
pe

ci
fic

at
io

n

○
 모

터
 사

양

③
 센

서
 수

량
 및

 구
성

 부
품

 [별
도

 구
매

시
]

○
 D

im
en

si
o

n 
(치

수
)

▶
 M

ax
. s

pe
ed

 o
f 3

25
0m

m
/s

▶
 B

od
y 

Si
ze

 : 
65

m
m

 / 
St

ro
ke

 : 
30

0~
25

00
m

m
  표

준
사

양

②
 스

트
로

크
 및

 금
액

 (센
서

포
함

)

U
ni

t
□

30
0

□
40

0
□

50
0

□
60

0
□

70
0

□
80

0
□

90
0

□
10

00
□

11
00

□
12

00
□

13
00

□
14

00
□

15
00

□
16

00
□

17
00

□
18

00
□

19
00

□
20

00
□

21
00

□
22

00
□

23
00

□
24

00
□

25
00

L
m

m
71

0
81

0
91

0
10

10
11

10
12

10
13

10
14

10
15

10
16

10
17

10
18

10
19

10
20

10
21

10
22

10
23

10
24

10
25

10
26

10
27

10
28

10
29

10

W
ei

gh
t

kg
5.

8
6.

1
6.

6
7.

1
7.

6
8.

1
8.

6
9.

1
9.

6
10

.1
10

.6
11

.1
11

.6
12

.1
12

.6
13

.1
13

.6
14

.1
14

.6
15

.1
15

.6
16

.1
16

.7

Pr
ic

e
\

 6
60

,0
00

 
 6

90
,0

00
 

 7
20

,0
00

 
 7

60
,0

00
 

 8
00

,0
00

 
 8

40
,0

00
 

 8
90

,0
00

 
 9

30
,0

00
 

 9
70

,0
00

 
 1

,0
20

,0
00

  1
,0

60
,0

00
  1

,1
00

,0
00

  
1,

14
0,

00
0 

 1
,2

00
,0

00
  

1,
26

0,
00

0 
 1

,3
20

,0
00

  
1,

38
0,

00
0 

 1
,4

40
,0

00
  

1,
49

0,
00

0 
 1

,5
50

,0
00

  
1,

61
0,

00
0 

 1
,6

70
,0

00
  

1,
73

0,
00

0 

S E R V O

M
IT

SU
BI

SH
I

�
 H

G-
KR

23

�
 H

G-
KR

43

YA
SK

AW
A

�
 S

GM
JV

-0
2

�
 S

GM
JV

-0
4

Pa
na

so
ni

c
�

 M
SM

D-
02

�
 M

SM
D-

04

RS
 A

ut
om

at
io

n
�

 C
SM

T-
02

B

�
 C

SM
T-

04
B

R E D U C E R

Ap
ex

 
�

 A
B 

06
0

AT
G 

�
 P

GX
 0

62

Br
at

o 
�

 B
P 

06
0

주
1)

사
이

즈
는

 본
 카

다
로

그
 (p

.1
6~

17
)를

 참
고

 하
시

기
 바

랍
니

다
.

주
2)

기
재

되
어

 있
는

 모
터

 외
 제

품
은

 i-
R

O
BO

로
 문

의
 바

랍
니

다
.

T
yp

e
SL

 : 
St

ra
ig

ht
 L

ef
t

SR
 : 

St
ra

ig
ht

 R
ig

ht
PL

U 
: P

ar
al

le
l L

ef
t U

pp
er

PR
U 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 U

pp
er

PL
B 

: P
ar

al
le

l L
ef

t B
ot

to
m

PR
B 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 B

ot
to

m
PL

F 
: P

ar
al

le
l L

ef
t F

ro
nt

PR
F 

: P
ar

al
le

l R
ig

ht
 F

ro
nt




	2018 아이로보 카탈로그_4_OK

